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(54) 发 明 名 称 

无 人 机 
(57) 摘 要 

本 发 明 公开 了 无 人 机 ,属于 无 人 机 技术 领 
域 ,包括 :第 一 机 身 、 第 三 机 身 、 第 三 机 身 和 动力 
源 。 第 一 机 身 包括 :迎风 部 、 第 一 本 体 和 第 一 连接 
部 ,第 一 本 体 上 设置 有 第 一 前 置 机票 和 第 二 前 置 
机 经 ;第 二 机 身 包 括 :第 二 连接 部 ,第 二 本 体 和 第 
三 连接 部 ,第 二 本 体 包括 :第 一 侧面 ,第 二 侧面 和 
第 三 侧面 ,第 一 侧面 上 设置 有 第 一 后 置 机 可 , 第 
二 侧面 上 设置 有 第 二 后 置 机 辟 , 第 三 侧面 上 设置 
有 垂直 机 辟 ;第 三 机 身 包括 :第 四 连接 部 ,第 三 本 
体 和 尾部 ,尾部 上 设置 有 一 角度 可 调 的 旋翼 机 
构 ; 动 力 源 包括 :发 动机 、 发 电机 、 电 压 转 换 器 \ 稳 
压 器 ,蓄电池 .分流 器 、 舵 机 和 了 驱动 电机 。 本 发 明 
二 达到 了 使 无 人 机 的 起 降 和 飞行 操作 简便 ,具有 飞 
οι 行 速度 快 ,续航 时 间 长 的 技术 效果 。 
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1. 无 人 机 ,其 特征 在 于 ,包括 : 

第 一 机 里, 所 述 第 一 机 秧 包括 : 

迎风 部 ,所 述 迎 风 部 呈 锥 状 结构 ; 

第 一 本 体 , 所 述 第 一 本 体 和 所 述 迎 风 部 固定 连接 , 且 所 述 迎 风 部 的 截面 直径 在 朝向 所 
述 第 一 本 体 的 方向 上 依次 增 大 ;所 述 第 一 本 体 上 设置 有 第 一 前 置 机 于 和 第 二 前 置 机 翼 , 且 
所 述 第 一 前 置 机 如 和 所 述 第 二 前 置 机 中 沿 所 述 第 一 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 的 分 布 在 所 述 第 
一 本 体 的 两 侧 , 所 述 第 一 前 置 机 辟 上 设置 有 第 一 旋翼 ,所 述 第 二 前 置 机 辟 上 设置 有 第 二 旋 
ΕΣ 

第 一 连接 部 ,所 述 第 一 连接 部 和 所 述 第 一 本 体 固 定 连接 , 且 所 述 第 一 本 体 的 截面 直径 
在 疆 问 所 述 第 一 连接 部 的 方向 上 依次 减 小 ; 

其 中 ,所 述 第 一 本 体位 于 所 述 迎 风 部 和 所 述 第 一 连接 部 之 间 , 且 所 述 迎 风 部 .所 述 第 一 
本 体 和 所 述 第 一 连接 部 一 体 成 型 构成 所 述 第 一 机 导 ; 

第 二 机 里 ,所 述 第 二 机 秧 包括 : 

第 二 连接 部 ,所 述 第 二 连接 部 和 所 述 第 一 连接 部 可 拆卸 连接 ; 

第 二 本 体 , 所 述 第 二 本 体 和 所 述 第 二 连接 部 固定 连接 ; 且 所 述 第 二 本 体 包 括 第 一 侧面 、 
第 二 侧面 和 第 三 侧面 , 且 所 述 第 一 侧面 和 所 述 第 二 侧面 沿 所 述 第 二 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 分 
布 , 所 述 第 三 侧面 位 于 所 述 第 一 侧面 和 所 述 第 二 侧面 之 间 ; 且 所 述 第 一 侧面 上 设置 有 第 一 
后 置 机 辟 , 所 述 第 二 侧面 上 设置 有 第 二 后 置 机 豆 , 所 述 第 三 侧面 上 设置 有 垂直 机 如 

第 三 连接 部 ,所 述 第 三 连接 部 和 所 述 第 二 本 体 固定 连接 ; 

其 中 ,所 述 第 二 本 体位 于 所 述 第 二 连接 部 和 所 述 第 三 连接 部 之 间 , 且 所 述 第 二 连接 部 、 
所 述 第 二 本 体 和 所 述 第 三 连接 部 一 体 成 型 构成 所 述 第 二 机 号 ; 

第 三 机 里 ,所 述 第 三 机 身 包 括 : 

第 四 连接 部 ,所 述 第 四 连接 部 和 所 述 第 三 连接 部 可 拆 郑 连接 ; 

第 三 本 体 ,所 述 第 三 本 体 和 所 述 第 四 连接 部 固定 连接 ; 

尾部 ,所 述 尾部 和 所 述 第 三 本 体 固定 连接 , 且 所 述 尾 部 的 截面 直径 在 朝 癌 所 述 第 三 本 
体 的 方 回 上 依次 增 大 ;有 旦 所 述 尾部 上 设置 有 一 角度 可 调 的 旋 咽 机 构 ; 

其 中 ,所 述 第 三 本 体位 于 所 述 第 四 连接 部 和 所 述 尾 部 之 间 , 且 所 述 第 四 连接 部 、 
三 本 体 和 所 述 尾 部 一 体 成 型 构成 所 述 第 三 机 身 ; 

动力 源 ,所 述 动力 源 至 少 包括 : 

发 动机 ; 

发 电机 ,所 述 发 电机 与 所 述 发 动机 连接 ，; 

电压 转换 器 ,所 述 电 压 转 换 器 与 所 述 发 电机 连接 ; 

稳 压 器 ,所 述 稳 压 器 包括 第 一 稳 压 输入 口 .第 二 稳 压 输入 口 和 第 一 稳 压 输出 口 :所 述 第 
一 稳 压 输入 口 与 所 述 电压 转换 器 连接 , 且 所 述 电 压 转换 器 位 于 所 述 第 一 稳 压 输入 口 和 所 述 
发 电机 之 间 ; 

车 电池 ,所 述 革 电池 与 所 述 第 二 稳 压 输入 口 连接 ; 

分 流 器 ,所 述 分 流 器 至 少 包括 :第 一 分 流 输 入 口 、 第 一 分 流 输出 口 、 第 二 分 流 输出 口 和 
第 三 分 流 输出 口 ;所 述 第 一 分 流 输入 口 与 所 述 第 一 稳 压 输出 口 连接 ， 

艇 机 ,所 述 舵 机 至 少 包括 :第 一 航 机 和 第 二 舵 机 ;其 中 ,所 述 第 一 舵 机 至 少 包 括 :第 一 舱 
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C 
机 输入 口 和 第 一 旋 炽 得, 所 述 第 一 艇 机 输入 口 与 所 述 第 一 分 流 输出 口 连接 ;所 述 第 一 旋 恤 
轴 与 所 述 第 一 旋 辟 连接 ;所 述 第 二 舵 机 至 少 包 括 : 第 二 能 机 和 输入 口 和 第 二 旋涡 轴 ,所 述 第 二 
舵 机 输入 口 与 所 述 第 二 分 流 输出 口 连 接 ;所 述 第 二 旋 串 轴 与 所 述 第 一 旋 品 连接 ; 
驱动 电机 ,所 述 驱 动 电机 至 少 包括 :第 一 驱动 电机 ;所 述 第 一 驱动 电机 与 所 述 第 三 分 流 
输出 口 连接 ,所 述 角度 可 调 的 旋翼 机 构 与 所 述 第 一 驱动 电机 连接 , 且 所 述 第 一 驱动 电机 位 
于 所 述 第 三 分 流 输出 口 和 所 述 角度 可 调 的 旋 避 机 构 之 间 。 

2. 如 权利 要 求 1 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 

所 述 第 一 前 置 机 中 包括 ;第 一 前 紧 固 端 和 第 一 前 开口 站 ; 

所 述 第 二 前 置 机 中 包括 ;第 二 前 紧 固 端 和 第 二 前 开口 站 ; 

其 中 ,所 述 第 一 前 紧 固 端 和 所 述 第 二 前 紧 固 端 洛 所 述 第 一 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 的 分 布 
在 所 述 第 一 本 体 的 两 侧 ; 且 所 述 第 一 前 紧 固 端 和 所 述 第 一 前 开口 端 是 所 述 第 一 前 置 机 史 的 
两 端 ,所 述 第 二 前 紧 固 端 和 所 述 第 二 前 开口 端 是 所 述 第 二 前 置 机 中 的 两 端 ;所 述 第 一 前 开 
口 端 设置 有 一 第 一 存储 区 域 ,所 述 第 二 前 开口 端 设置 有 第 二 存储 区 域 ，; 

所 述 第 一 能 机 还 包括 :用 于 固定 第 一 能 机 的 第 一 固定 座 , 所 述 第 一 固定 座 固定 在 所 述 
第 一 存储 区 域内 ; 

所 述 第 二 能 机 还 包括 :用 于 固定 第 二 能 机 的 第 二 固定 座 , 所 述 第 二 固定 座 固定 在 所 述 
第 二 存储 区 域内 ; 

所 述 第 一 旋 串 包括 : 

第 一 旋转 叶片 ,所 述 第 一 旋 轻 叶片 与 所 述 第 一 旋 踊 轴 固 定 连 接 ; 

第 一 配 重 块 ,所 述 第 一 配 重 块 与 所 述 第 一 旋 品 轴 固 定 连接 , 且 所 述 第 一 旋转 叶片 和 所 
述 第 一 配 重 块 相对 于 所 述 第 一 旋光 轴 对 称 分 布 ,所 述 第 一 旋回 轴 与 所 述 第 一 旋转 叶片 的 转 
动 平 面相 重 直 ; 

所 述 第 二 旋 串 包括 : 

第 二 旋转 叶片 ,所 述 第 二 旋 轻 叶片 与 所 述 第 二 旋 骂 轴 固 定 连 接 ; 

第 二 配 重 块 ,所 述 第 二 配 重 块 与 所 述 第 二 旋 品 轴 固 定 连接 , 且 所 述 第 二 旋转 叶片 和 所 
述 第 二 配 重 块 相对 于 所 述 第 二 旋光 轴 对 称 分 布 ,所 述 第 二 旋回 轴 与 所 述 第 二 旋转 叶片 的 转 
动 平 面相 重 直 。 

3. 如 权利 要 求 2 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 

所 述 第 一 前 置 机 园 在 所 述 第 一 前 紧 固 端 , 沿 癌 所 述 第 一 前 开口 端 方向 上 的 宽度 依次 减 
小 ; 

和 /或 ， 

所 述 第 二 前 置 机 园 在 所 述 第 二 前 紧 固 端 , 沿 癌 所 述 第 二 前 开口 端 方向 上 的 宽度 依次 减 
小 。 

4. 如 权利 要 求 1 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 

所 述 第 一 后 置 机 中 包括 ;第 一 后 紧 固 端 和 第 一 后 开口 闪 ; 

所 述 第 二 前 置 机 中 包括 ;第 二 后 紧 固 端 和 第 二 后 开口 闪 ; 

其 中 ,所 述 第 一 后 紧 固 端 和 所 述 第 二 后 紧 固 端 洛 所 述 第 二 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 的 固定 
设置 在 所 述 第 二 本 体 的 两 侧 : 且 所 述 第 一 后 紧 固 端 和 所 述 第 一 后 开口 端 是 所 述 第 一 后 置 机 
翼 的 两 端 , 所 述 第 二 后 紧 固 端 和 所 述 第 二 后 开口 端 是 所 述 第 二 后 置 机 涡 的 两 端 ; 
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条 
一 -- 由 ντ 90 ; 且 所 述 第 一 
---- ἘΉΗΙ πλην ΕΟΓ ΗΡΙ: ΕΟΚ; ΓΝ 后 
ο ΡΑΣ CT -.. ek [10 
ΜΠΑΣΤΑ Ην ΣΕΠ]. ΗΠ Ιστ /. 一 后 置 机 
辟 的 两 侧 ; 
ϐ ΑΕ, ΡΠΙΛΤΡ ην -90 : 且 所 述 第 二 
ΤῊ να 肖 和 第 二 翼 尖 开口 端 ; 且 所 述 第 二 辟 尖 紧 回 端 ΓΑ: πι 
--- ΒΓΕ. ΒΕΓ ΓΙ ὑπ ΗΒ ΒΓΔ ΤΡ ΠΤΙ, 5 ΒΏΔΎΘ5 ΒΕ. κ μη 
ΚΠΣ 3 Ἐκ λαὸν ΒΕΠ] πιν Η ΡΗΡΤΡ ΜΕ ΓΠΙΠΊΙΡΠΑΠΕΕ ΜΕΛΗ ΓΡΙΠΗ Ελ 


Ἐκ ΠΠ ΊΠΙ; 
其 中 ,所 述 尖 开 口 端 和 所 述 第 二 避 尖 开口 端 沿 所 述 第 二 本 体 的 中 心 紧 轴 对 称 的 
分 布 。 


5. 如 权利 要 求 4 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 ,所 述 第 二 机 身 还 包括 : 

和 后 开口 端 上 , 且 所 述 第 一 副 避 在 所 述 

一 后 开口 端 上 相对 于 所 述 第 一 后 开口 端 进行 转动 ; 

和 

第 二 副 吧 ,所 述 第 二 副 吕 转 动 的 设置 在 所 述 第 二 后 开口 端 上 ,有 旦 所 述 第 二 
第 二 后 开口 端 上 相对 于 所 述 第 二 后 开口 端 进行 转动 ; 

和 /或 ， 

第 三 副 翼 ,所 述 第 三 副 必 转 动 的 设置 在 所 述 垂 直 机 翼 上 , 且 所 述 第 三 副 避 在 所 述 垂直 
机 避 上 相对 于 所 述 垂 直 机 避 进 行 转动 ; 

其 中 ,所 述 第 一 后 置 机 愤 在 所 述 第 一 后 紧 固 端 , 沿 向 所 述 第 一 后 开口 端 方向 上 的 宽度 
依次 减 小 ; 

和 /或 ， 

所 述 第 二 后 置 机 辟 在 所 述 第 二 后 紧 固 端 , 沿 向 所 述 第 二 后 开口 端 方向 上 的 宽度 依次 减 
小 ;所 述 第 一 副 翼 、 所 述 第 二 副 避 和 所 述 第 三 副 层 呈 长 方形 。 

6. 如 权利 要 求 5 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 

第 二 驱动 电机 ,所 述 第 二 驱动 电机 与 所 述 第 一 副 
置 在 所 述 第 一 后 紧 固 端 和 第 一 后 开口 端 之 间 ; 

第 三 驱动 电机 ,所 述 第 三 驱动 电机 与 所 述 第 二 天 
置 在 所 述 第 二 后 紧 固 端 和 第 二 后 开口 端 之 间 ; 

第 四 驱动 电机 ,所 述 第 四 驱动 电机 与 所 述 第 三 副 避 连接 , 且 所 述 第 四 驱动 电机 固定 在 
所 述 垂直 机 束 上 。 

7. 如 权利 要 求 6 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 ,所 述 分 流 器 还 包括 ; 

第 四 分 流 输 出 口 ,所 述 第 四 分 流 输出 口 与 所 述 第 二 张 动 电 机 连接 ; 

第 五 分 流 输出 口 ,所 述 第 五 分 流 输出 口 3ΡΜΕΡΡ:«ΜΕΡΙΑΝΙΗΕΕΕ: 

第 六 分 流 输 出 口 ,所 述 第 六 分 流 和 输出 口 与 所 述 第 四 驱动 电机 连接 。 

8. 如 权利 要 求 1 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 


τα 


性 在 所 述 


连接 , 且 所 述 第 二 驱动 电机 固定 设 
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连接 , 且 所 述 第 三 驱动 电机 固定 设 
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所 述 第 三 机 身 还 包括 :第 一 尾 侧面 .第 二 尾 侧面 .第 三 侧 尾 侧面 和 第 四 尾 侧面 , 且 所 述 
第 一 尾 侧 面 和 所 述 第 三 侧 对 称 地 分 布 在 所 述 第 二 尾 侧面 的 两 侧 , 且 所 述 第 一 尾 侧面 和 所 述 
第 三 侧 对 称 地 分 布 在 所 述 第 四 尾 侧面 的 两 侧 , 以 由 所 述 第 一 尾 侧面 、 第 二 尾 侧面 、 第 三 侧 尾 
侧面 和 第 四 尾 侧面 合围 形成 所 述 第 三 机 身 ; 

所 述 第 一 驱动 电机 还 包括 :第 一 驱动 轴 和 驱动 固定 座 ; 

所 述 舵 机 还 包括 :第 三 能 机 ;其 中 ,所 述 第 三 能 机 至 少 包 括 : 第 三 旋翼 轴 和 第 三 固定 座 ; 

所 述 角度 可 调 的 旋 辟 机 构 包 括 : 尾 旋 座 ;其 中 ,所 述 尾 旋 座 固定 设置 在 所 述 第 二 尾 侧面 
和 /或 所 述 第 四 尾 侧 面 的 两 侧 上 , 且 所 述 驱 动 固 定 座 设置 在 所 述 尾 旋 座 和 /或 所 述 第 三 本 体 
ΓΕ; 

联动 部 ,所 述 联动 部 包括 :第 一 衔接 端 \ 第 二 衔接 端 和 尾 旋翼 ;其 中 ,所 述 第 一 衔接 端 与 
所 述 第 一 驱动 轴 连 接 ,所 述 第 二 衔接 端 与 所 述 第 三 固定 座 连 接 , 所 述 第 三 旋翼 轴 与 所 述 尾 
旋翼 的 中 心 固定 连接 , 且 所 述 第 三 旋 惨 轴 与 所 述 尾 旋翼 的 转动 平面 相 牌 直 ; 

其 中 ,通过 所 述 第 一 衔接 端 将 所 述 第 一 驱动 轴 的 驱动 力 传递 至 所 述 第 二 衔接 端 , 旦 所 
述 第 三 旋翼 轴 带 动 所 述 尾 旋翼 治 着 所 述 第 一 尾 侧面 \ 所 述 第 二 尾 侧面 .所 述 第 三 侧 尾 侧面 
或 所 述 第 四 尾 侧面 方向 移动 。 

9. 如 权利 要 求 8 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 : 

述 分 流 器 还 包括 :第 七 分 流 输出 口 ; 

述 第 三 舵 机 还 包括 :第 三 能 机 输入 口 ;其 中 ,所 述 第 三 能 机 输入 口 与 所 述 第 七 分 流 输 
出 口 连接 ; 

所 述 发 动机 是 二 冲程 发 动机 ; 

所 述 电压 转换 器 是 AC/DC 转 换 器 。 

.如 权利 要 求 1 所 述 的 无 人 机 ,其 特征 在 于 ,所 述 发 电机 与 所 述 发 动机 连接 包括 

述 发 电机 的 转子 和 所 述 发 动机 的 输出 轴 固 定 连接 ; 

其 中 ,所 述 电 压 转 换 器 和 所 述 发 电机 的 供电 端口 连接 , 且 所 述 转子 位 于 所 述 供电 端口 
和 所 述 输出 轴 之 间 。 


又 Ἡ 


Ὥτι -- 
oo 
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无 人 机 


技术 领域 
[0001] “本 发 明 属 于 无 人 机 技术 领域 ,特别 涉及 无 人 机 。 


背景 技术 

[0002] ”无 人 驾驶 无 人 机 简称 "无 人 机 ” ,是 利用 无 线 电 遥控 设备 和 自 备 的 程序 控制 装置 操 
纵 的 不 载 人 无 人 机 。 机 上 无 驾驶 舱 ,但 安装 有 自动 区 驶 仪 . 程 序 控制 装置 、 信 息 采 集 装 置 等 
设备 。 地 面 、 舰 艇 上 或 母 机 遥控 站 人 员 通 过 雷达 等 设备 ,对 其 进行 跟踪 .定位 .遥控 遥测 和 
数字 传输 .可 在 无 线 电 遥控 下 像 普 通 无 人 机 一 样 起 飞 或 用 助 推 火箭 发 射 升 空 ,也 可 由 母 机 
带 到 空中 投放 飞行 。 
[0003] ”对 于 无 人 机 而 言 , 现 有 技术 中 的 无 人 机 机 身 采 用 一 体 成 型 的 结构 制作 而 成 .通常 
是 由 受过 专业 训练 的 操作 人 员 并 配合 机 载 动力 的 情况 下 进行 起 飞 , 飞 行 的 升力 是 通过 机 权 
和 位 于 机 头 的 螺旋 桨 来 提供 。 

[0004] ”但 是, 在 现 有 技术 中 ,无 人 机 在 起 降 和 飞行 时 ,操作 难度 高 ;无 人 机 在 飞行 中 ,飞行 
的 速度 慢 、 飞 行 的 时 间 短 。 


发 明 内 容 

[0005] ”本 发 明 所 要 解决 的 技术 问题 是 无 人 机 在 起 降 和 飞行 时 ,操作 难度 高 ;无 人 机 在 性 
行 中 ,飞行 的 速度 慢 、 飞 行 的 时 间 短 。 

[0006] ”为 解决 上 述 技术 问题 ,本 发 明 提 供 了 巨人 机 ,包括 :第 一 机 身 ,所 述 第 一 机 身 包括 : 
迎风 部 ,所 述 迎 风 部 呈 锥 状 结构 ;第 一 本 体 , 所 述 第 一 本 体 和 所 述 迎 风 部 固定 连接 , 且 所 述 
迎风 部 的 截面 直径 在 萌 向 所 述 第 一 本 体 的 方向 上 依次 增 大 ;所 述 第 一 本 体 上 设置 有 第 一 前 
置 机 枝 和 第 二 前 置 机 翼 , 且 所 述 第 一 前 置 机 串 和 所 述 第 二 前 置 机 辟 沿 所 述 第 一 本 体 的 中 心 
竖 轴 对 称 的 分 布 在 所 述 第 一 本 体 的 两 侧 ,所 述 第 一 前 置 机 豆 上 设置 有 第 一 旋 愤 ,所 述 第 二 
前 置 机 可 上 设置 有 第 二 旋翼 ;第 一 连接 部 ,所 述 第 一 连接 部 和 所 述 第 一 本 体 固定 连接 , 且 所 
述 第 一 本 体 的 截面 直径 在 朝 加 所 述 第 一 连接 部 的 方 回 上 依次 减 小 ;其 中 ,所 述 第 一 本 体位 
于 所 述 迎 风 部 和 所 述 第 一 连接 部 之 间 , 且 所 述 迎 风 部 .所 述 第 一 本 体 和 所 述 第 一 连接 部 一 
体 成 型 构成 所 述 第 一 机 身 :第 二 机 吴 , 所 述 第 二 机 喘 包 括 : 第 二 连接 部 ,所 述 第 二 连接 部 和 
所 述 第 一 连接 部 可 拆 外 连 接 ; 第 二 本 体 , 所 述 第 二 本 体 和 所 述 第 二 连接 部 固定 连接 ; 且 所 述 
第 二 本 体 包 括 第 一 侧面 第 二 侧面 和 第 三 侧面 , 且 所 述 第 一 侧面 和 所 述 第 二 侧面 治 所 述 第 
二 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 分 布 ,所 述 第 三 侧面 位 于 所 述 第 一 侧面 和 所 述 第 二 侧面 之 间 ; 且 所 
述 第 一 侧面 上 设置 有 第 一 后 置 机 加 ,所 述 第 二 侧面 上 设置 有 第 二 后 管 机 器 ,所 述 第 三 侧面 
上 设置 有 垂直 机 咒 ; 第 三 连接 部 ,所 述 第 三 连接 部 和 所 述 第 二 本 体 固 定 连接 ;其 中 ,所 述 第 
二 本 体位 于 所 述 第 二 连接 部 和 所 述 第 三 连接 部 之 间 , 且 所 述 第 二 连接 部 \ 所 述 第 二 本 体 和 
所 述 第 三 连接 部 一 体 成 型 构成 所 述 第 二 机 身 ; 第 三 机 号 ,所 述 第 三 机 身 包括 :第 四 连接 部 ， 
所 述 第 四 连接 部 和 所 述 第 三 连接 部 可 拆 和 抒 连接 ;第 三 本 体 ,所 述 第 三 本 体 和 所 述 第 四 连接 
部 固定 连接 :尾部 ,所 述 尾部 和 所 述 第 三 本 体 回 定 连接 , 且 所 述 尾部 的 截面 直径 在 明 癌 所 述 
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第 三 本 体 的 方向 上 依次 增 大 ; 且 所 述 尾 部 上 设置 有 一 角度 可 调 的 旋 加 机 构 ; 其 中 ,所 述 第 三 
本 体位 于 所 述 第 四 连接 部 和 所 述 尾部 之 间 , 且 所 述 第 四 连接 部 、 所 述 第 三 本 体 和 所 述 尾 部 
一 体 成 型 构成 所 述 第 三 机 号 ;动力 源 , 所 述 动力 源 至 少 包 括 : 发 动机 :发 电机 ,所 述 发 电机 与 
所 述 发 动机 连接 ;电压 转换 器 ,所 述 电压 转换 器 与 所 述 发 电机 连接 : 稳 压 器 ,所 述 稳 床 器 包 
括 第 一 稳 压 输入 口 、 第 二 稳 压 输入 口 和 第 一 稳 压 输出 口 ; 所 述 第 一 稳 压 输入 口 与 所 述 电 压 
转换 器 连接 , 且 所 述 电压 转换 器 位 于 所 述 第 一 稳 压 输入 口 和 所 述 发 电机 之 间 ; 蕾 电池 ,所 述 
蓄电池 与 所 述 第 二 稳 压 得 入 口 连接 ;分 流 器 ,所 述 分 流 器 至 少 包 括 :第 一 分 流 输入 口 、 第 一 
分 流 输出 口 、 第 二 分 流 输出 口 和 第 三 分 流 输出 口 :所 述 第 一 分 流 输入 口 与 所 述 第 一 稳 压 输 
出 口 连接 ;能 机 ,所 述 和 能 机 至 少 包 括 : 第 一 舵 机 ,所 述 第 一 能 机 至 少 包 括 : 第 一 舵 机 输入 口 和 
第 一 旋回 轴 , 所 述 第 一 舵 机 输入 口 与 所 述 第 一 分 流 输 出 口 连 接 ; 所 述 第 一 旋回 轴 与 所 述 第 
一 旋 咒 连接 ;第 二 舵 机 ,所 述 第 二 舵 机 至 少 包 括 :第 二 舵 机 输入 口 和 第 二 旋 愤 轴 , 所 述 第 二 
舵 机 输入 口 与 所 述 第 二 分 流 输出 口 连 接 ; 所 述 第 二 旋 囊 轴 与 所 述 第 一 旋翼 连接 ;驱动 电机 ， 
所 述 驱 动 电机 至 少 包括 :第 一 驱动 电机 ;所 述 第 一 驱动 电机 与 所 述 第 三 分 流 输 出 口 连 接 , 所 
述 角度 可 调 的 旋 避 机 构 与 所 述 第 一 张 动 电 机 连接 , 且 所 述 第 一 驱动 电机 位 于 所 述 第 三 分 流 
输出 口 和 所 述 角 度 可 调 的 旋 囊 机 构 之 间 。 

[0007] “进一步 地 ,所 述 第 一 前 置 机 豆包 括 : 第 一 前 基 回 端 和 第 一 前 开口 端 ; 所 述 第 二 前 置 
机 辟 包 括 :第 二 前 紧 固 端 和 第 二 前 开口 端 ; 其 中 ,所 述 第 一 前 紧 固 端 和 所 述 第 二 前 紧 回 端 沿 
所 述 第 一 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 的 分 布 在 所 述 第 一 本 体 的 两 侧 ; 且 所 述 第 一 前 紧 固 端 和 所 述 
第 一 前 开口 端 是 所 述 第 一 前 置 机 辟 的 两 器, 所 述 第 二 前 紧 固 端 和 所 述 第 二 前 开口 端 是 所 述 
第 二 前 置 机 咒 的 两 端 ; 所 述 第 一 前 开口 端 设置 有 一 第 一 存储 区 域 ,所 述 第 二 前 开口 端 设置 
有 第 二 存储 区 域 ; 所 述 第 一 舵 机 还 包括 :用 于 固定 第 一 舵 机 的 第 一 固定 座 , 所 述 第 一 固定 座 
固定 在 所 述 第 一 存储 区 域内 ;所 述 第 二 舵 机 还 包括 :用 于 固定 第 二 舵 机 的 第 二 固定 座 , 所 述 
第 二 固定 座 固 定 在 所 述 第 二 存储 区 域内 ;所 述 第 一 旋翼 包括 :第 一 旋转 叶片 ,所 述 第 一 旋转 
叶片 与 所 述 第 一 旋 距 轴 固 定 连 接 ;第 一 配 重 块 ,所 述 第 一 配 重 块 与 所 述 第 一 旋 轻 轴 固 定 连 
接 , 且 所 述 第 一 旋转 叶片 和 所 述 第 一 配 重 块 相对 于 所 述 第 一 旋 咒 轴 对 称 分 布 ,所 述 第 一 旋 
辟 轴 与 所 述 第 一 旋转 叶片 的 转动 平面 相 垂 直 ; 所 述 第 二 旋 辟 包括 :第 二 旋转 叶片 ,所 述 第 二 
旋 轻 叶 厂 与 所 述 第 二 旋 如 轴 固定 连接 ;第 二 配 重 块 ,所 述 第 二 配 重 块 与 所 述 第 二 旋 踊 轴 国 
定 连接 , 且 所 述 第 二 旋转 叶片 和 所 述 第 二 配 重 块 相对 于 所 述 第 二 旋翼 轴 对 称 分 布 ,所 述 第 

旋翼 轴 与 所 述 第 二 旋转 叶片 的 转动 平面 相 垂 直 。 

[0008] 《进一步 地 ,所 述 第 一 前 置 机 辟 在 所 述 第 一 前 紧 回 端 , 治 癌 所 述 第 一 前 开口 端 方 加 
上 的 宽度 依次 减 小 ;和 /或 ,所 述 第 二 前 置 机 喷 在 所 述 第 二 前 紧 回 端 , 沿 向 所 述 第 二 前 开口 
端 方向 上 的 宽度 依次 减 小 。 

[0005] “进一步 地 ,所 述 第 一 后 置 机 豆包 括 : 第 一 后 紧 回 端 和 第 一 后 开口 端 ; 所 述 第 二 前 置 
机 辟 包 括 :第 二 后 紧 固 端 和 第 二 后 开口 端 ; 其 中 ,所 述 第 一 后 紧 固 端 和 所 述 第 二 后 紧 回 端 沿 
所 述 第 二 本 体 的 中 心 竖 轴 对 称 的 固定 设置 在 所 述 第 二 本 体 的 两 侧 ; 且 所 述 第 一 后 紧 回 端 和 
所 述 第 一 后 开口 端 是 所 述 第 一 后 置 机 可 的 两 端 , 所 述 第 二 后 紧 固 端 和 所 述 第 二 后 开口 端 是 
πω ο μμ πω ος πο μα ο. ΕΡΓΩΝ 
Εκ σι μμ ο απ ΒΛΟΕ|λπλΠ35-- ΒΛ 
ΕΕ αμ ως ΟΕ αμ ο ο ση 


CN 108216612 A 说 明 3Ἠ 3/17 页 


一 后 开口 端 ,与 所 述 第 一 跨 尖 紧 园 端 构 成 所 述 第 ἝΛΛΗΝΙ 且 所 述 第 一 娶 尖 
που... 一 后 置 机 标的 丙 侧 ;第 第 二 翼 尖 小 翼 , 所 述 第 二 翼 尖 小 翼 
"η -90°; 且 所 述 第 二 翼 类 小 加 包括 ， ος Ἔπὲ ΠΠΠΕΗ 
辟 尖 开口 端 ; 且 所 述 第 二 辟 尖 紧 回 端 ΡΑΕ: ο -- ΒΙΑ ΝΑΤ ΓΙ 
.- ΗΕ ΓΙ ΠΠ, ΠΡΙ ος ΕΜΜ ΟΡΙ ΣΤ ΜΑΡΙ Η ΡΤΦΤ 

ΟΖ ΓΙΜΠΙΡΤΙΦ ΠΕ ΕΓΝΙΜΑΛΙ ΤΡΙΤΑ ΕΡΕ ΠΠΠΠΊΠ|. ΕΠ ΒΓ ΤΡ 8Η ΓΙ 
παρ. ΝΟΕ ΓΙ ΠΠΥ̓ΠΡΤΔ3Β 2.149 由 心 竖 轴 对 称 的 分 布 。 
[0010] ”进一步 地 ,所 述 第 二 机 身 还 包括 :第 一 副 翼 ,所 述 第 一 副 翼 转动 的 设置 在 所 述 第 一 
后 开口 端 上 , 且 所 述 第 一 副 翼 在 所 述 第 一 后 开口 端 上 相对 于 所 述 第 一 后 开口 端 进行 转动 ; 
和 和 /或 ,第 二 副 翼 ,所 述 第 二 副 嗓 转动 的 设置 在 所 述 第 二 后 开口 端 , 且 所 述 第 二 副 翼 在 所 
述 第 二 后 开口 端 上 相对 于 所 述 第 二 后 开口 端 进 行 转动 :和 /或 ,第 三 副 翼 ,所 述 第 三 副 翼 转 
动 的 设置 在 所 述 垂直 机 枝 上 , 且 所 述 第 三 副 避 在 所 述 垂直 机 翼 上 相对 于 所 述 垂直 机 标 进 行 
转动 ;其 中 ,所 述 第 一 后 置 机 可 在 所 述 第 一 后 紧 固 端 , 沿 向 所 述 第 一 后 开口 端 方向 上 的 宽度 
依次 减 小 :和 /或 ,所 述 第 二 后 置 机 翼 在 所 述 第 二 后 紧 固 端 , 治 向 所 述 第 二 后 开口 端 方向 上 
的 宽度 依次 减 小 ;所 述 第 一 副 翼 .所 述 第 二 副 避 和 所 述 第 三 副 翼 呈 长 方形 。 
[9011 进一步 地 ,所 述 无 人 机 包括 :第 二 驱动 电机 ,所 述 第 二 驱动 电机 与 所 述 第 ΜΕ 
接 , 且 所 述 第 二 驱动 电机 固定 设置 在 所 述 第 一 后 紧 固 端 和 第 一 后 开口 端 之 间 ; 第 三 驱动 电 
机 ,所 述 第 三 驱动 电机 与 所 述 第 二 副 翼 连接 ， 且 所 述 第 三 驱动 电机 固定 设置 在 所 述 第 二 后 
紧 固 端 和 第 二 后 开口 端 之 间 ; 第 四 驱动 电机 ,所 述 第 四 驱动 电机 与 所 述 第 三 副 翼 连接 , ΗΒΓ 
述 第 四 驱动 电机 固定 在 所 述 垂直 机 翼 上 。 
[0012] ”进一步 地 ,所 述 分 流 器 还 包括 :第 四 分 流 输出 口 , 所 述 第 四 分 流 输出 口 与 所 述 第 二 
驱动 电机 连接 ;第 五 分 流 输出 口 ,所 述 第 五 分 流 输出 口 与 所 述 第 三 驱动 电机 连接 ;第 六 分 流 
输出 口 ,所 述 第 六 分 流 输出 口 与 所 述 第 四 驱动 电机 连接 。 
[0013] “进一步 地 ,所 述 第 三 机 身 还 包括 :第 一 尾 侧面 .第 二 尾 侧面 .第 三 侧 尾 侧 面 和 第 四 
尾 侧面 , 且 所 述 第 一 尾 侧面 和 所 述 第 三 侧 对 称 地 分 布 在 所 述 第 二 尾 侧面 的 两 侧 , 且 所 述 第 
则 面 和 所 述 第 三 侧 对 称 地 分 布 在 所 述 第 四 尾 侧面 的 两 侧 , 以 由 所 述 第 一 尾 侧面 、 第 一 
尾 侧面 、 第 三 侧 尾 侧面 和 第 四 尾 侧面 合围 形成 所 述 第 三 机 身 ;所 述 第 一 驱动 电机 还 包括 :第 
一 驱动 轴 和 驱动 固定 座 ; 所 述 能 机 还 包括 :第 三 舵 机 ;其 中 ,所 述 第 三 舵 机 至 少 包 括 : 第 三 旋 
翼 轴 和 第 三 固定 座 ; 所 述 角 度 可 调 的 旋 层 机 构 包 括 : 尾 旋 座 ;其 中 ,所 述 尾 旋 座 固定 设置 在 
所 述 第 二 尾 侧面 和 /或 所 述 第 四 尾 侧面 的 两 侧 上 , 旦 所 述 驱 动 固定 座 设置 在 所 述 尾 旋 座 和 / 
τί, 第 三 本 体 上 ;联动 部 ,所 述 联动 部 包括 :第 一 衔接 端 、 第 二 衔接 端 和 尾 旋 愤 :其 中 ,所 

第 一 衔接 端 与 所 述 第 一 驱动 轴 连 接 ,所 述 第 二 衔接 端 与 所 述 第 三 固定 座 连 接 ,所 述 第 三 
Ἀπ [5 ΠΤΔ ΕΕ ΜΕ δε {η ἠΠ Λο [| ΕΕ, Η ΒΙΑ 35 τε ΒΕ ΠΗ ΠΤΔ ΕΕ 8ὲ πῃ ΤΕ Ρ ΠΠ ΤΗΕ 
直 ; 其 中 ,通过 所 述 第 一 衔接 端 将 所 述 第 一 驱动 轴 的 驱动 力 传递 至 所 述 第 二 衔接 端 , 且 所 述 
第 三 旋翼 轴 带 动 所 述 尾 旋翼 沿 着 所 述 第 一 尾 侧面 \ 所 述 第 二 尾 侧面 \ 所 述 第 三 侧 尾 侧面 或 
所 述 第 四 尾 侧面 方向 移动 。 
[0014] ”进一步 地 ,所 述 分 流 器 还 包括 :第 七 分 流 输出 口 ; 所 述 第 三 舵 机 还 包括 :第 三 舵 机 
输入 口 : 其 中 ,所 述 第 三 能 机 输入 口 与 所 述 第 七 分 流 输出 口 连接 ;所 述 发 动机 是 二 冲程 发 动 
机 ;所 述 电压 转换 器 是 AC/DC 转 换 器 。 


| 
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[0015] 《进一步 地 ,所 述 发 电机 与 所 述 发 动机 连接 包括 :所 述 发 电机 的 转子 和 所 述 发 动机 
的 输出 轴 固 定 连接 ;其 中 ,所 述 电压 转换 器 和 所 述 发 电机 的 供电 端口 连接 , 且 所 述 转子 位 于 
所 述 供电 端口 和 所 述 输出 轴 之 间 。 

[0016] ”有益 效果 :本 发 明 提供 无 人 机 ,在 第 一 机 喘 的 第 一 本 体 两 侧 分 别 设置 第 一 前 置 机 
加 和 第 二 前 置 机 品 , 第 一 前 置 机 加 和 第 二 前 置 机 中 上 分 别 设置 第 一 旋 距 和 第 二 旋 咽 ,通过 
动力 源 的 第 一 舵 机 给 第 一 旋 避 提 供 动 力 ,动力 源 的 第 二 能 机 给 第 二 旋 避 提 供 动力 ;在 第 二 
机 身 的 第 二 本 体 上 沿 着 第 一 侧面 第 二 侧面 和 第 三 侧面 依次 设置 :第 一 后 置 机 翼 、 第 二 后 置 
ια ΗΕ Η}}138ν 在 第 三 机 身 的 尾部 上 设置 一 角度 可 调 的 旋 恬 机构, 通过 动力 源 的 第 一 驱 
动 电机 给 角度 可 调 的 旋 辟 机 构 提 供 动 动力 :并 且 第 二 机 映 的 第 二 连接 部 与 第 一 机 身 的 第 

连接 部 可 拆 务 连接 ,第 三 机 身 的 第 四 连接 部 与 第 二 机 身 的 第 三 连接 部 可 拆卸 连接 ,由 第 一 
机 号 、 第 二 机 号 和 第 三 机 身 构 成 无 人 机 的 整体 机 身 ,使 得 出 现 机 号 局 部 损伤 无 法 修复 时 ,可 
以 局 部 更 换 部 件 , 第 一 旋 器 、 第 二 旋 田 和 角度 可 调 的 旋 田 机 构 使 无 人 机 可 以 垂直 起 降 ,从 而 
使 无 人 机 的 起 降 不 受 场 地 大 小 限制 ;角度 可 调 的 旋 咒 机 构 还 能 为 无 人 机 的 飞行 提供 推力 ， 
从 而 使 无 人 机 的 飞行 速度 快 。 达 到 了 无 人 机 的 起 降 和 飞行 操作 简便 ,具有 飞行 速度 快 ,续航 
时 间 长 的 技术 效果 。 


附 图 说 明 

[0017] ”为 了 更 清楚 地 说明 本 发 明 实施 例 或 现 有 技术 中 的 技术 方案 ,下 面 将 对 实施 例 中 所 
μα ο... 显而易见 地 ,下 面 描述 中 的 附 图 仅仅 是 本 发 明 的 一 些 实施 

例 , 对 于 本 领域 普通 技术 人 员 来 讲 , 在 不 付出 创造 性 劳动 的 前 提 下 ,还 可 以 根据 这 些 附 图 获 


得 其 他 的 附 图 。 

[0018] ”图 | 为 本 发 明 实施 例 提供 的 无 人 机 的 整体 结构 示意 图 ; 

L0019] ”图 2 为 图 1 的 俯视 图 示意 图 ;图 3 为 图 1 的 仰视 图 示意 图 ; 

L0020] ”图 4 为 图 1 的 正视 图 示意 图 ;图 5 为 图 1 的 后 视图 示意 图 ; 

[0021] ”图 6 为 图 1 的 侧 视 图 示意 图 ; 

[0022] 图 7 为 本 发 明 实施 例 提供 的 角度 可 调 的 旋 加 机 构 的 示意 图 ; 
[0023] ”图 8 为 本 发 明 实施 例 提供 的 发 电机 和 发 动机 连接 关系 示意 图 ; 
[0024] 图 9 为 本 发 明 实施 例 提供 的 电路 控制 系统 的 机 构 框 图 。 

具体 实施 方式 


[0025] 在 介绍 本 发 明 实 施 例 之 前 ,首先 对 本 发 明 提供 的 无 人 机 的 整体 情况 做 如 下 概括 说 
明 : 本 发 明 通 过 将 无 人 机 的 机 号 分 成 至 少 包括 三 段 , 即 第 一 机 和 吴 10、 第 二 机 身 20 和 第 三 机 身 
30, 且 三 段 之 间 通 过 可 拆卸 式 连接 的 连接 方式 进行 连接 ,以 此 构成 一 个 内 部 结构 可 拆 务 的 
无 人 机 ,这 样 使 得 当 无 人 机 的 机 号 出 现 局 部 损坏 时 ,能 够 对 应 的 拆除 出 现 损坏 的 部 位 进行 
维修 ,具有 操作 简单 .方便 的 技术 效果 。 并 且 当 机 喘 的 局 部 因 出 现 损坏 而 无 法 修复 时 ,也 可 
以 对 应 的 拆除 无 法 修复 的 部 位 , 即 对 无 法 修复 的 部 位 进行 更 丛 即 可 ,从 而 克服 了 现 有 拉 术 
中 因 机 里 采 用 一 体 化 整体 设计 ,使 得 出 现 机 身 局 部 损伤 无 法 修复 时 ,不 得 不 更 换 无 人 机 的 
整个 机 寺 的 技术 缺陷 ,达到 极 大 地 降低 了 维修 成 本 的 技术 效果 。 

[0026] ”同时 ,无 人 机 在 执行 起 降 操作 的 过 程 中 ,本 发 明 中 的 无 人 机 所 包括 的 第 一 旋翼 
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1211、 第 二 旋翼 1221 和 角度 可 调 的 旋翼 机 构 331 匹 配 作业 ( 即 进行 运转 ) 而 产生 举 升力 ,拉动 
机 身上 升 或 者 下 降 。 例 如: 当 无 人 机 起 飞 时 ,通过 控制 第 一 旋翼 1211 和 第 二 旋翼 1221 旋 转 ， 
并 且 调 节 角 度 可 调 的 旋翼 机 构 331 的 运转 方向 (使 旋翼 机 构 331 提 供 癌 上 的 拉力 ) ,由 第 一 旋 
层 1211 的 旋转 、 第 二 旋 辟 1221 的 旋转 和 旋翼 机 构 331 的 运转 所 产生 的 合力 ,为 无 人 机 提供 向 
上 的 举 升力 ,从 而 实现 无 人 机 的 垂直 起 飞 . 将 无 人 机 拉 升 到 一 定 高 度 时 ,再 通过 调节 角度 可 
调 的 旋翼 机 构 331 的 运转 方向 (使 旋翼 机 构 331 提 供水 平 推力 ) ,从 而 在 无 人 机 上 产生 水 平 推 
力 ,推动 无 人 机 在 空中 滑行 起 飞 , 进 而 进入 稳定 飞行 ;在 下 降 时 ,通过 控制 第 一 旋翼 1211、 第 
二 旋翼 1221 的 举 升力 ,并 且 控 制 角度 可 调 的 旋 嗓 机 构 331 使 无 人 机 拉动 机 身 自 高 处 稳定 下 
降 ,直至 稳定 落地 ,避免 了 机 身 硬 着 陆 造 成 的 机 身 和 搭载 设备 的 损伤 ,大 大 降低 了 降落 事故 
的 风险 ,达到 了 使 无 人 机 适合 在 不 同 的 飞行 场地 进行 起 降 操 作 的 技术 效果 。 

[0027] 下面 将 结合 说 明 书 附 图 ,对 本 发 明 实 施 例 中 的 技术 方案 进行 清楚 、 完 整地 措 述 , 显 
然 ,所 描述 的 实施 例 仅 仅 是 本 发 明 一 部 分 实施 例 , 而 不 是 全 部 的 实施 例 . 为 了 对 本 发 明 实 施 
例 提供 的 无 人 机 进行 详细 的 说 明 , 首 乞 对 本 发 明 实 施 例 中 所 涉及 的 技术 名 词 做 如 下 解释 说 
明 : 
[0028] ”可 拆卸 式 连接 可 以 是 :螺栓 连接 或 者 粘 接 ;固定 连接 可 以 是 :焊接 或 者 一 体 成 型 ，; 
地 面 可 以 是 :无 人 机 停放 的 地 面 ,或 者 跟 这 个 平面 相 平 行 的 面 ;第 一 水 平面 可 以 是 :与 水 平 
地 面相 平行 的 面 ,并 且 第 一 本 体 的 中 心 竖 轴 123 位 于 该 平面 内 ;最 小 飞行 速度 可 以 是 :使 无 
人 机 保持 飞行 ,并 且 不 坠落 时 的 最 小 飞行 速度 。 例 如 :在 本 实施 例 中 ,无 人 机 的 最 小 飞行 速 
度 可 以 是 20m/s; 起 飞 阶段 可 以 是 :无 人 机 从 地 面 到 达 空 中 的 重 直 上 升 的 过 程 ;起 飞 变 平 飞 
阶段 可 以 是 :无 人 机 到 达 空 中 后 ,进行 水 平 飞 行 的 过 程 ;转弯 阶段 可 以 是 :无 人 机 从 水 平 飞 
行 状态 ,进行 转弯 的 过 程 , 如 左 转弯 , 右 转弯 等 ;降落 阶段 可 以 是 :无 人 机 从 空中 降落 到 地 面 
的 过 程 。 
[0029] ”对 于 第 一 机 身 10 部 分 而 言 :请 参见 图 1 一 图 6 ,第 一 机 身 10 包 括 :迎风 部 11、 第 一 本 
体 12 和 第 一 连接 部 13 ,第 一 本 体 12 位 于 迎风 部 11 和 第 一 连接 部 13 之 间 ,并 且 迎 风 部 11、 第 一 
本 体 12 和 第 一 连接 部 13 一 体 成 型 构成 第 一 机 身 10。 在 第 一 机 身 10 中 ,通过 将 迎风 部 11 设 置 
成 锥 状 结构 ,将 迎风 部 11 的 截面 直径 在 朝向 第 一 本 体 12 的 方向 上 依次 增 大 ,并 且 使 第 一 本 
体 12 的 截面 直径 在 朝向 第 一 连接 部 13 的 方向 上 依次 减 小 ,这 样 就 使 得 在 无 人 机 飞行 时 ,第 
一 机 身 10 在 本 发 明 实 施 例 中 的 整体 形状 设计 有 利于 降低 气流 的 阻力 。 另 外 ,在 第 一 本 体 12 
上 还 设置 有 第 一 前 置 机 器 121 和 第 二 前 置 机 器 122。 其 中 ,第 一 前 置 机 可 121 包 括 :第 一 前 紧 
固 端 1212 和 第 一 前 开口 端 1213。 第 二 前 置 机 翼 122 包 括 : 第 二 前 紧 固 端 1222 和 第 二 前 开口 端 
1223。 晶 第 一 前 紧 固 端 1212 和 第 二 前 紧 固 端 1222 沿 第 一 本 体 12 的 中 心 坚 轴 对 称 的 分 布 在 第 
一 本 体 12 的 两 侧 , 并 将 三 者 进行 相对 固定 。 
[0030] ”具体 而 言 ,第 一 前 置 机 可 121 的 第 一 前 紧 国 端 1212 与 第 一 本 体 12 之 间 可 以 通过 可 
拆卸 式 连接 的 连接 方式 进行 连接 。 第 二 前 置 机 辟 122 的 第 二 前 紧 固 端 1222 与 第 一 本 体 12 之 
间 也 可 以 通过 可 拆卸 式 连接 的 连接 方式 进行 连接 。 这 样 就 使 得 通过 可 拆卸 连接 的 方式 使 得 
第 一 前 置 机 豆 121、 第 二 前 置 机 辟 122 和 第 一 本 体 12 之 间 可 拆卸 ,便于 第 一 机 号 10 的 组 装 , 使 
号 维修 简单 方便 。 
[0031] ”请 参见 图 4 一 图 6, 第 一 前 置 机 姻 121 与 第 一 水 平面 的 灯 角 可 以 是 2.5°, 当 无 人 机 处 
于 最 小 飞行 速度 时 ,2.5" 的 夹 角 能 为 无 人 机 获得 足够 的 升力 ,来 克服 无 人 机 自身 的 重量 ,从 


-~ 
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而 更 好 的 为 无 人 机 产生 升力 ,保持 飞行 状态 。 第 二 前 置 机 器 122 与 第 一 水 平面 夹 角 也 
2.5°, 当 无 人 机 处 于 最 小 飞行 速度 时 ,2.5° 的 夹 角 也 能 为 无 人 机 获得 足够 的 升力 ,来 
人 机 自身 的 重量 ,从 而 更 好 的 为 无 人 机 产生 升力 ,保持 飞行 状态 。 


[0032] ”更 进一步 地 ,在 第 一 前 置 机 翼 121 上 设置 有 第 


一 旋 愤 1211, 以 及 用 于 驱动 第 一 
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可 以 是 
克服 无 


旋回 


1211 进 行 旋转 的 第 一 盘 机 471 ,第 二 前 置 机 辟 122 上 设置 有 第 二 旋 辟 1221 ,以 及 用 于 驱动 第 
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[0033] ”其 中 ,第 一 租 机 471 包 括 :第 一 旋 现 # 


I4712 和 用 于 固定 第 一 舵 机 471 的 第 一 


3 上 ,还 
第 二 存储 


固定 座 


4713, 且 第 一 回 定 座 4713 回 定 在 第 一 存储 区 域 12131 内 :第 二 舵 机 472 包 括 : 第 二 旋翼 轴 4722 


和 用 于 固定 第 二 航 机 472 的 第 二 固定 座 4723, 旦 第 二 固定 座 4723 固 定 在 第 
内 。 第 一 旋翼 1211 包 括 :第 一 旋转 叶片 12111 和 第 


一 配 重 块 12112, 第 一 旋转 叶片 121 


一 旋 嗓 轴 4712 固 定 连 接 , 第 一 配 重 块 12112 与 第 一 旋 惨 利 4712 曾 定 连 楼 ; 并 且 第 一 旋 
12111 和 第 一 配 重 块 12112 相 对 于 第 一 旋翼 轴 4712 对 称 分 布 , 第 一 旋翼 轴 4712 与 第 
上 户 12111 的 转动 平面 相 垂直 。 第 二 旋 层 1221 包 括 : 第 二 旋转 叶片 12211 和 第 二 配 重 块 12212， 


第 二 旋转 叶片 12211 与 第 二 旋翼 轴 4722 固 定 连 接 ,第 


旋翼 轴 4722 与 第 二 旋转 叶片 12211 的 转动 平面 相 垂 直 。 
[0034] ”具体 而 言 ,第 一 存储 区 域 12131 和 第 二 存储 区 域 12231 的 大 小 及 形状 可 以 根据 所 需 


放置 的 能 机 47 的 形状 参数 而 决定 ,比如 能 机 47 的 体积 


有 二 存储 区 域 12231 


11 与 第 
转 叶 片 
旋转 叶 


二 配 重 块 12212 与 第 二 旋翼 轴 47 


小 ， 从 而 将 第 一 舵 机 471 放 置 


存储 区 域 12131 内 和 将 第 二 舵 机 472 放 置 于 第 二 存储 区 域 12231 内 。 第 一 舵 机 471 通 过 


的 第 一 固定 座 4713 固 定 在 第 一 存储 区 域 12131 内 ,第 
辟 1211 的 第 一 旋转 叶片 12111 固 定 连 接 ,并 且 第 一 旋 恬 下 
接 。 第 一 旋翼 轴 4712 与 第 一 旋转 叶片 12111 的 转动 平 邓 
转动 时 ,该 转动 的 平面 与 第 一 旋 屠 轴 4712 相 互 牌 直 ; 第 一 


22 问 定 


连接 , 并且 第 二 旋转 叶片 12211 和 第 二 配 重 块 12212 相 对 于 第 二 旋 避 轴 4722 对 称 分 布 , 第 二 


于 第 
其 自身 


Κα ο ΓΕ ανα 


14712 与 第 一 配 重 块 12112 


Ι21121ΗΧΗ ΓΑΡ: ΝΕΡΗΜΑΤΙ ΣΤ 尔 分 布 , 即 第 一 旋转 叶片 


旋 权 轴 4712 为 轴 呈 对 称 分 布 。 第 一 配 重 块 12112 的 制作 材料 可 以 使 用 刚性 材料 ,使 得 
翼 轴 4712 带 动 第 一 旋转 叶片 12111 和 第 一 


发 生 形变 ,从 而 影响 第 一 旋翼 1211 的 平衡 。 


Πατ 12112: 


第 一 旋 
固定 连 


ji 相 垂 直 , 即 在 第 一 旋转 叶片 12111 的 


旋转 叶片 12111 和 和 第 
12111 和 第 一 配 重 块 12112 


起 转动 时 ,第 一 配 重 块 121 


[0035] “” 另 一 方面 ,将 第 二 和 能 机 472 通 过 第 二 固定 座 4723 回 定 在 第 二 存储 区 域 1223 
二 能 机 472 的 第 二 旋翼 轴 4722 与 第 一 庭 权 1221 的 第 一 旋 竺 叶 广 六 12211 固 定 连接 ,并 且 


愤 轴 4722 与 第 二 配 重 块 12212 固 定 连接 。 第 


二 旋翼 轴 4722 与 第 二 旋转 叶片 12211 的 转 


一 配 重 块 
以 第 一 


第 一 旋 
12 不 会 


1 内 ,第 大 后 


第 二 旋 
动 平 面 


相 垂 直 , 即 在 第 二 旋转 呈 记 12211 的 转动 时 ,该 转动 的 平面 与 第 二 旋 愤 轴 4722 相 互 焉 直 ; 第 


二 旋转 叶片 12211 和 第 二 配 重 块 12212 相 对 于 第 二 旋 必 角 


YI 


14722 对 条 称 分 布 , 即 第 二 旋 


12211 和 第 二 配 重 块 12212 以 第 二 旋 曼 轴 4722 为 轴 呈 对 和 和 
料 可 以 使 用 刚性 材料 ,使 得 第 二 旋翼 轴 4722 带 动 第 二 旋转 叶片 12211 和 第 二 配 重 块 1 


起 转动 时 ,第 二 配 重 块 12212 不 会 发 生 形 3 
[0036] ”在 本 发 明 提供 的 实施 例 中 ,尤其 需 


,从 而 影响 第 一 


称 分 布 。 第 二 配 重 块 12212 的 


旋翼 1211 的 平衡 。 


要 注意 的 是 :第 一 旋 囊 1211 包 括 第 一 旋 
12111 和 第 一 配 重 块 12112; 第 二 旋翼 1221 包 括 第 二 旋转 叶片 12211 和 第 二 配 重 块 12 
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就 是 第 一 旋 辟 1211 使 用 的 是 单 叶片 ,第 二 旋 辟 1221 使 用 的 也 是 单 叶片 。 传 统 的 旋翼 使 用 的 
都 是 双 叶片 ,传统 的 旋 改 也 束 是 由 类 似 第 一 旋转 叶片 12111 的 两 个 叶片 组 成 ,这 两 个 叶片 通 
常 相 对 于 带动 叶片 转动 的 轴 呈 对 称 分 布 。 传 统 的 旋 嗓 由 于 使 用 的 是 双 叶 片 , 奉 无 人 机 在 飞 
行 中 ,该 双 叶 片 会 顺 着 气流 旋转 ,从 而 增 大 了 气流 的 阻力 ,对 无 人 机 的 飞行 产生 了 较 大 的 干 
扰 ,不 利于 无 人 机 的 平衡 ,同时 会 导致 无 人 机 的 动力 量 能 损耗 较 大 ,本 发 明 实施 例 提供 的 第 
一 旋 恬 1211 和 第 二 旋 改 1221 都 是 使 用 单 叶片 ,同时 与 各 个 单 叶 片 分 别 设置 有 第 一 配 重 块 
12112 和 第 二 配 重 块 12212, 进 而 对 第 一 旋转 叶片 12111 和 第 二 旋转 叶片 12211 起 着 重量 平衡 
的 作用 。 由 于 旋翼 具有 单 叶 片 , 若 无 人 机 在 飞行 中 ,该 单 叶 片 将 会 始终 保持 着 与 气流 一 致 的 
方 同 ,从 而 减少 了 气流 的 阻力 ,克服 了 传统 的 双 叶 上 厂 旋 如 对 无 人 机 的 飞行 所 产生 的 较 大 干 
扰 、 对 无 人 机 的 平衡 性 所 造成 的 破坏 和 使 无 人 机 的 动力 能 量 损 耗 较 大 的 技术 缺陷 。 达 到 了 
有 利于 无 人 机 的 飞行 平衡 , 减 小 了 无 人 机 动力 的 能 量 损耗 的 技术 效果 。 

[0037] ”请 参见 图 2 ,第 一 前 置 机 辟 121 在 第 一 前 紧 固 端 1212 , 沿 向 第 一 前 开口 端 1213 方 向 
上 的 宽度 依次 减 小 ;和 /或 第 二 前 置 机 器 122 在 第 二 前 紧 固 端 1222, 沿 同 第 三 前 开口 端 1223 
方向 上 的 宽度 依次 减 小 。 

[0038] ”具体 而 言 ,对 于 第 一 前 置 机 哆 121 和 第 二 前 置 机 如 122 的 形状 提供 以 下 两 个 实施 方 
式 进 行 说 明 :第 一 种 实施 方式 ,通过 将 第 一 前 置 机 囊 121 从 第 一 前 紧 固 端 1212 开 始 , 表 着 向 
第 一 前 开口 端 1213 方 向 上 的 宽度 依次 减 小 ,使 得 第 一 前 置 机 豆 121 可 以 是 呈 梯 形 , 由 于 梯形 
避 不 靠 后 掠 角 减 阻 ,所 以 机 串 前 缘 的 后 报 角 可 以 较 小 ,从 而 使 无 人 机 在 飞行 中 能 获得 较 好 
的 升力 ,第 二 种 实施 方式 ,通过 将 第 二 前 置 机 如 122 从 第 二 前 紧 固 端 1222 开 始 , 朝 着 问 第 二 
前 开口 端 1223 方 向 上 的 宽度 依次 减 小 ,使 得 第 二 前 置 机 辟 122 可 以 是 呈 梯 形 , 由 于 梯形 避 不 
靠 后 掠 角 减 阻 ,所 以 机 串 前 缘 的 后 报 角 可 以 较 小 ,从 而 使 无 人 机 在 飞行 中 能 获得 较 好 的 升 
力 。 

[90939] ”以 上 第 一 个 实施 方式 和 第 二 个 实施 方式 可 以 同时 实施 ,也 可 以 在 第 一 个 实施 方式 
和 第 二 个 实施 方式 中 任 选 一 个 来 实施 。 例 如 :使 第 一 前 置 机 辟 121 呈 梯形 ,并 且 使 第 二 前 置 
机 发 122 也 呈 梯 形 , 从 而 使 无 人 机 获得 较 好 的 升力 。 使 第 一 前 置 机 改 121 呈 梯形 ,或 者 使 第 二 
前 置 机 器 122 呈 梯形 ,从 而 在 无 人 机 的 整体 设计 上 ,使 无 人 机 获得 较 好 的 升力 。 

[0040] ”对 于 第 二 机 里 20 部 分 而 言 :请 参见 图 1 一 图 6, 第 二 机 里 20 包 括 第 二 连接 部 21、 第 二 
本 体 22 和 第 三 连接 部 23; 其 中 ,第 二 本 体 22 位 于 第 二 连接 部 21 和 第 三 连接 部 23 之 间 , 且 第 二 
连接 部 21、 第 二 本 体 22 和 第 三 连接 部 23 一 体 成 型 构成 第 二 机 里 20; 第 二 连接 部 21 和 第 一 连 
接 部 13 可 拆字 连接 ,第 二 本 体 22 和 第 二 连接 部 21 固 定 连 接 , 第 三 连接 部 23 和 第 二 本 体 22 回 
定 连 接 。 

[0041] ”具体 而 言 ,由 于 第 二 连接 部 21 和 第 一 连接 部 13 可 拆 凶 连接 ,使 得 第 二 机 里 20 与 第 
一 机 身 10 之 间 也 是 通过 可 拆 和 外 式 连接 。 通 过 可 拆 凶 连接 的 方式 使 得 第 一 机 里 10 和 第 二 机 和 刁 
20 之 间 可 拆 印 ,便于 第 二 机 身 20 的 组 装 ,使 得 维修 简单 方便 , 极 大 地 降低 了 维修 成 本 。 

[0042] ”进一步 地 ,第 二 本 体 22 可 以 包括 第 一 侧面 221、 第 二 侧面 222 和 第 三 侧面 223, 并 且 
第 一 侧面 221 和 第 二 侧面 222 沿 着 第 二 本 体 的 中 心 竖 轴 224 对 称 分 布 ,第 三 侧面 223 位 于 第 一 
侧面 221 和 第 三 侧面 222 之 间 ; 并 且 第 一 侧面 221 上 设置 有 第 一 后 置 机 器 2211 ,第 二 侧面 222 
上 设置 有 第 二 后 置 机 吧 2221 ,第 三 侧面 223 上 设置 有 垂直 机 器 2231。 第 一 后 置 机 器 2211 包 括 
第 一 后 紧 固 端 22111 和 第 一 后 开口 端 22112; 第 二 前 置 机 辟 122 包 括 : 第 二 后 紧 固 端 22211 和 


~ 


ῇ 
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第 二 后 开口 端 22212。 其 中 ,第 一 后 紧 回 端 22111 和 第 二 后 紧 固 端 22211 沿 第 二 本 体 的 中 心 竖 
轴 224 对 称 的 固定 设置 在 第 二 本 体 22 的 两 侧 ; 并 且 第 一 后 紧 固 端 22111 和 第 一 后 开口 端 
22112 分 别 是 第 一 后 置 机 发 2211 的 两 端 ,第 二 后 紧 固 端 22211 和 第 二 后 开口 端 22212 分 别 是 
第 二 后 置 机 囊 2221 的 两 端 
[0043] 具体 而 言 ,第 一 后 管 机 测 2211 可 以 通过 第 一 后 紧 固 端 22111 与 第 一 侧面 221 回 定 连 
接 , 第 二 后 置 机 辟 2221 可 以 通过 第 二 后 紧 固 端 22211 与 第 二 侧面 222 固 定 连接 ,垂直 机 炽 
2231 可 以 与 第 三 侧面 223 固 定 连接 .通过 设置 第 一 后 置 机 辟 2211 和 第 二 后 置 机 辟 2221 ,使 这 
两 个 机 如 可 以 在 无 人 机 处 于 飞行 时 ， 屁 为 天 人 机 提供 更 六 的 天 力 。 

[0044] ”进一步 地 ,第 二 机 身 20 还 包括 :第 一 吕 尖 小 妈 24 和 第 二 哆 尖 小 姻 25。, 以 下 分 别 对 第 

εν ο ο ως 2 尖 小 泗 25 进 行 详细 说 明 ， 
[0045] 对 于 第 一 η ορ Ἐάν ἘΕ2ΖΛΕΙΤΕ πι ΠΠ. -υ-ὺ- 


90° ;第 一 νι Ὅν ΚΑΚΗ 常 241 和 第 现 尖 开口 端 242， 并 且 第 δι) ΕΙ 
αλα” ο... πο ο ο. 


ος κήπο μις ΡΤ ΤΕΝ ΒΟΉ 2427} 51γ1}|,312251{0 
于 第 一 后 置 机 罚 2211 的 两 侧 ， 对 于 第 二 姻 尖 小 如 25 部 分 。 第 二 姻 尖 小 惨 25 与 第 二 后 绽 机 咽 
2221 的 夹 角 是 60"-90° ;第 二 翼 尖 小 翼 25 包 括 : 第 二 翼 --- 常 251 和 第 二 翼 尖 开口 端 252， 
πω ος 由 251 与 第 二 后 开口 端 22212 固 定 连 接 ,第 第 二 辟 尖 开口 端 252 背 离 第 二 后 
开口 端 22212, 与 第 二 渗 尖 紧 固 端 251 构 成 第 二 器 νο... 25Η ΤΡ 82Η ΓΙΠΟΡ2 
,:.ν.'. νυ! 
[0046] μι Γρ 24Η ΤΡ: ΓΓΑ 省 242 和 第 一 可 ει. νο Γ Γ 1 ή 
252 可 以 沿 第 二 未 体 的 中 心 坚 1224 对 下 称 的 分 布 ,当然 ,第 一 嗓 尖 小 惨 24 的 第 一 加 尖 开 口 端 
242 和 第 二 波 尖 小 翼 25 的 第 二 翼 尖 开口 端 252 可 以 沿 ποστ”... αρα 
布 。 
[0047] 下体 肌 二 ,第 一 Αν πο μμ κα ο μμ, 
ΜΜ 24055 μονη 需 241 与 第 一 后 置 机 加 2211 的 第 一 后 开口 端 22112 固 定 连 接 , 并 
且 第 一 ΜΑΗ ΠΑΡΑΣΗ 全 后 开口 端 22112, 即 第 一 层 尖 开口 端 242 如 图 4 所 示 ,位 于 无 
人 机 机 身 的 下 方 。 此 时 ,第 一 翼 尖 小 现 24 与 第 一 后 壬 机 杭 2211 构 成 夹 角 ， 该 夹 角 的 范围 是 : 
β0΄-905,55. δὲ μλβοσ -Ἡ εν ας [ή πποΡ 1Η 1 τι 22213 ΙΕ ΓΙ ΤΠ 
22212 国 定 连接 ， 并 且 第 二 囊 尖 开口 端 252 背 离 第 二 后 开口 端 22212, 即 第 二 恬 尖 开口 端 252 
如 图 4 所 示 , 位 于 无 人 机 机 里 的 下 方 。 此 时 ,第 二 妈 尖 小 吕 25 与 第 二 后 置 机 咖 2221 构 成 夹 角 ， 
该 夹 角 的 范围 是 :60”-90” 
[0048] ”请 参见 图 4、 图 5, 为 了 使 说 明 书 更 好 的 支持 权利 要 求 书 中 第 一 咽 尖 小 哆 24 与 第 
后 置 机 可 2211 的 夹 角 的 数值 范围 ,以 及 第 二 性 尖 小 翼 25 与 第 二 后 冒 机 翼 2221 的 夹 角 的 数值 
ο 点 数值 ,以 两 个 实施 方式 作 如 下 说 明 : 
[0049] ”第 一 种 实施 方式 ,如 果 第 一 轰 尖 小 姻 24 与 第 一 后 置 机 器 2211 的 夹 角 是 60° ,并 且 第 

于 从 小 机 25 与 第 二 后 四 机 机 2221 的 严 角 也 是 60" 。 即 在 无 人 机 停 在 水 平地 面 时 , 申 第 一 性 
大小 机 24 的 第 辟 尖 开口 端 242 与 第 一 后 置 机 豆 2211 的 第 一 后 开口 端 22112 所 构成 的 夹 基 
是 60” ;并 且 由 第 一 机 从 小 如 25 的 第 二 姻 尖 开口 端 252 与 第 二 后 置 机 可 2221 的 第 二 后 开口 端 
22212 所 构成 的 夹 角 也 是 60" 。 此 时 ,第 一 嗓 尖 小 翼 24 与 第 一 后 置 机 嗓 2211 能 有 效 阻碍 第 一 
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后 置 机 咽 2211 的 上 下 加 面 的 空气 绕 流 , 并 且 第 二 翼 尖 小 翼 25 与 第 二 后 置 机 姻 2221 也 能 有 效 
阻碍 第 二 后 置 机 翼 2221 的 上 下 辟 面 的 空气 绕 流 .从 而 降低 了 因 第 一 盒 第 二 翼 尖 尾 涡 造 成 的 
“诱导 阻力 ” ,进而 减 小 了 绕 流 对 无 人 机 第 一 后 置 机 翼 2211 和 第 二 后 置 机 枝 2221 所 产生 升力 
的 破坏 ,提高 无 人 机 升 阻 比 , 增 大 航程 ,达到 增加 无 人 机 升力 的 作用 。 

[0050] “第 二 种 实施 方式 ,如 果 第 二 辟 尖 小 翼 25 与 第 二 后 置 机 辟 2221 的 夹 角 是 90” ,并 且 第 
二 渗 尖 小 翼 25 与 第 二 后 置 机 骂 2221 的 严 角 也 是 90°。 即 在 无 人 机 停 在 水 平地 面 时 ,由 第 一 翼 
尖 小 翼 24 的 第 一 别 尖 开口 端 242 与 第 一 后 置 机 妈 2211 的 第 一 后 开口 端 22112 所 构成 的 夹 角 
是 90 ;并 且 由 第 二 改 尖 小 性 25 的 第 二 履 尖 开口 端 252 与 第 二 后 置 机 杜 2221 的 第 二 后 开口 端 
22212 所 构成 的 夹 角 也 是 90° ,此 时 ,第 一 中 尖 小 翼 24 与 第 一 后 置 机 跨 2211 能 有 效 阻碍 第 一 
后 置 机 咽 2211 的 上 下 加 面 的 空气 绕 流 , 并 且 第 二 翼 尖 小 翼 25 与 第 二 后 置 机 姻 2221 也 能 有 效 
阻碍 第 二 后 置 机 如 2221 的 上 下 跨 面 的 空气 绕 流 。 从 而 降低 了 因 第 一 和 第 二 既 尖 尾 涡 所 造成 
的 “诱导 阻力 ”, 减 小 了 绕 流 对 升力 的 破坏 ,提高 升 阻 比 , 增 大 航程 ,达到 增加 升力 的 作用 。 
[0051] ”同时 , 巾 于 第 一 层 尖 小 愤 24 和 第 二 辟 尖 小 改 25 都 与 第 一 水 平面 相互 垂直 ,所 以 第 
ο ων να ΗΕ μαμα Αν σπα." 
ΝΕ ΕΣΗΕΑ ο πε νο ΒΗ ΒΕ Ξ4,8ὰ’» 
人 机 的 整体 重量 ,达到 了 增 大 航程 , 减 小 无 人 机 动力 损耗 (例如 :油耗 、 蔷 电池 45 的 电能 ) 的 
技术 效果 。 

[0052] ”进一步 地 ,第 二 机 身 20 还 包括 :第 一 副 吧 26、 第 二 副 吕 27 和 第 三 副 哆 28。 第 一 副 吕 
26、 第 二 副 必 27 和 第 三 副 性 28 都 可 以 呈 长 方形 。 

[0053] ”第 一 副 辟 26 转 动 的 设置 在 第 一 后 开口 端 22112 上 ,并 且 第 一 副 辟 26 在 第 一 后 开口 
端 22112 上 相对 于 第 一 后 开口 端 22112 进 行 转动 ; 和 /或 第 二 副 翼 27 转 动 的 设置 在 第 二 后 开 
口 端 22212 上 ,并 且 第 二 副 翼 27 在 第 二 后 开口 端 22212 上 相对 于 第 二 后 开口 端 22212 进 行 转 
动 ; 和 /或 第 三 副 翼 28 转 动 的 设置 在 垂直 机 翼 2231 上 ,并 且 第 三 副 愤 28 在 垂直 机 翼 2231 上 相 
对 于 垂直 机 囊 2231 进 行 转动 ;其 中 ,第 一 后 置 机 加 2211 在 第 一 后 紧 固 端 22111 , 治 着 疝 第 一 
后 开口 端 22112 方 向 上 的 宽度 依次 减 小 ;和 /或 第 二 后 置 机 囊 2221 在 第 二 后 紧 回 端 22211 , 治 
着 向 第 二 后 开口 端 22212 方 向 上 的 宽度 依次 减 小 。 

[0054] ”请 参见 图 5, 有 具体 而 言 ,第 一 副 性 26 设 置 在 第 一 后 置 机 辟 2211 中 的 第 一 后 开口 端 
22112 上 ,第 一 副 改 26 可 以 相对 于 第 一 后 置 机 囊 2211 的 平面 , 治 着 第 一 后 置 机 辟 2211 的 平面 
向 上 下 方向 转动 ;第 二 副 必 27 设 置 在 第 二 后 置 机 辟 2221 中 的 第 二 后 开口 端 22212 上 ,第 二 副 
翼 27 可 以 相对 于 第 二 后 置 机 翼 2221 的 平面 , 沿 着 第 二 后 置 机 辟 2221 的 平面 向 上 下 方向 转 
动 ; 第 三 副 翼 28 设置 在 垂直 机 辟 2231 上 , 治 着 垂直 机 可 2231 的 平面 向 左右 方向 转动 。 

[0055] ”同时 ,第 一 后 置 机 囊 2211 可 以 呈 梯 形 ,第 一 后 紧 固 端 22111 为 该 梯形 的 下 底 , 有 利 
于 提高 无 人 机 的 升力 ,保持 无 人 机 在 飞行 中 的 稳定 性 和 通过 第 一 副 翼 26 来 控制 无 人 机 的 飞 
行 姿 态 ; 第 二 后 置 机 愤 2221 也 可 以 呈 梯 形 ,第 二 后 紧 固 端 22211 也 为 该 梯形 的 下 底 , 有 利于 
提高 无 人 机 的 升力 ,保持 无 人 机 在 飞行 中 的 稳定 性 和 通过 第 二 副 辟 27 来 控制 无 人 机 的 飞行 
姿态 。 
[0056] ”请 参见 图 4, 第 一 前 置 机 器 121 和 第 一 后 置 机 嗓 2211 的 夹 角 可 以 是 15" ,同时 ,第 二 
前 置 机 如 122 和 第 三 后 置 机 器 2221 的 严 角 也 可 以 是 15° 。 若 第 一 前 置 机 如 和 第 一 后 置 机 器 的 
夹 角 是 15°, 旦 第 二 前 置 机 可 122 和 第 二 后 置 机 如 2221 的 夹 角 也 是 15” ,在 尾 旋 避 33123 推 动 


14 


CN 108216612 A 说 明 3Ἠ 10717 页 


无 人 机 飞行 时 ,将 有 利于 无 人 机 周围 气流 的 平衡 ,从 而 达到 提升 无 人 机 的 稳定 性 的 技术 效 
果 。 请 参见 图 3 ,无 人 机 的 腹部 ( 即 无 人 机 停 在 水 平地 面 时 ,靠近 无 人 机 的 面 ) 可 以 包括 第 一 
机 身 10 的 上 腹部、 第 三 机 身 20 的 腹部 和 第 三 机 身 30 的 腹部 ,无 人 机 的 腹部 可 以 呈现 为 弧 形 , 该 
弧 形 的 腹部 有 利于 降低 气流 对 无 人 机 的 阻碍 , 减 小 无 人 机 的 能 量 损 耗 ,达到 提升 无 人 机 飞 
行距 离 的 技术 效果 。 

[0057] ”请 参见 图 9 ,更 进一步 地 ,第 二 驱动 电机 482 与 第 一 副 翼 26 连 接 ,并 且 第 二 驱动 电机 
482 固 定 设置 在 第 一 后 紧 固 端 22111 和 第 一 后 开口 端 22112 之 间 ; 第 三 驱动 电机 483 与 第 二 名 
嗓 27 连 接 , 并 且 第 三 驱动 电机 483 固 定 设 置 在 第 二 后 紧 固 端 22211 和 第 二 后 开口 端 22212 之 
间 ; 第 四 驱动 电机 484 与 第 三 副 吕 28 连 接 , 并 且 第 四 驱动 电机 484 固 定 在 垂直 机 嗓 2231 上 。 
[0058] ”具体 而 言 ,第 二 驱动 电机 482 与 第 一 副 既 26 连接 后 ,通过 第 二 驱动 电机 482 的 工作 
为 第 一 副 翼 26 提 供 上 下 转动 的 拉力 ;第 三 驱动 电机 483 与 第 二 副 既 27 连接 后 ,通过 第 三 驱动 
电机 483 的 工作 为 第 三 副 翼 27 提 供 上 下 转动 的 拉力 ,第 四 驱动 电机 484 与 第 三 副 既 28 连 接 
后 ,通过 第 四 驱动 电机 484 的 工作 为 第 三 副 翼 28 提 供 左右 转动 的 拉力 。 
[0059] ”请 继续 参见 图 9, 进 一 步 地 ,分 流 器 46 还 包括 :第 四 分 流 输 出 口 465、 第 五 分 流 输出 
口 466 和 第 六 分 流 输出 口 467。 第 四 分 流 输出 口 465 与 第 二 驱动 电机 482 连 接 ; 第 五 分 流 输出 
口 466 与 第 三 驱动 电机 483 连 接 ; 第 六 分 流 输出 口 467 与 第 四 驱动 电机 484 连 接 。 
[0060] ”具体 而 言 ,第 四 分 流 输出 口 465 与 第 二 驱动 电机 482 连 接 可 以 是 通过 导线 将 分 流 器 
46 与 第 二 驱动 电机 482 连 接 , 使 第 二 驱动 电机 482 接 通电 源 ; 第 五 分 流 输出 口 466 与 第 三 驱动 
电机 483 连 接 可 以 是 通过 导线 将 分 流 器 46 与 第 三 驱动 电机 483 连 接 , 使 第 三 驱动 电机 483 接 
通电 源 ; 第 六 分 流 输出 口 467 与 第 四 驱动 电机 484 连 接 可 以 是 通过 导线 将 分 流 器 46 与 第 四 了 驱 
动 电机 484 连 接 ,使 第 四 驱动 电机 484 接 通电 源 。 从 而 通过 分 流 器 46 为 第 二 驱动 电机 482、 第 
三 驱动 电机 483 和 第 四 驱动 电机 484 提 供电 能 。 

[0061] “请 参见 图 2 和 图 3 ,需要 注意 的 是 ,无 人 机 的 设计 重心 位 于 第 一 前 置 机 辟 121 和 第 二 
前 置 机 嗓 122 在 无 人 机 上 的 第 一 升力 平均 点 ,以 及 第 一 后 置 机 经 2211 和 第 二 后 置 机 如 2221 
在 无 人 机 上 的 第 二 升力 平均 点 之 间 ; 且 无 人 机 的 设计 重心 在 第 一 升力 平均 点 和 第 二 升力 平 
均 点 间距 的 3/4 处 , 且 无 人 机 的 设计 重心 靠近 第 二 升力 平均 点 ,具体 而 言 ,第 一 前 置 机 惨 121 
和 第 二 前 置 机 可 122 在 无 人 机 上 的 升力 平均 点 是 第 一 升力 平均 点 (简称 A 点 ) ,第 一 后 置 机 杏 
2211 和 第 二 后 置 机 翼 2221 在 无 人 机 上 的 升力 平均 点 是 第 二 升力 平均 点 (简称 B 点 ) ;A 点 与 B 
点 之 间 的 直线 距离 长 度 是 $, 无 人 机 的 设计 重心 简称 为 C 点 。 为 了 详细 解释 无 人 机 的 设计 重 
心 (C 点 ) 与 第 一 升力 平均 点 仆 点 )、 第 二 升力 平均 点 @B 点 ) 的 位 置 关 系 , 现 列举 实施 方式 作 如 
下 说 明 : 

[0062] “点 位 于 A 点 与 B 点 之 间 ,并 且 C 点 和 A 点 之 间 的 直线 距离 假设 为 L ,需要 满足 :L 一 
(3/ 人 D*S。 同 时 ,A 点 、B 点 和 C 点 也 可 以 位 于 同一 直线 上 ,由 于 无 人 机 的 设计 重心 在 第 一 升力 
平均 点 和 第 二 升力 平均 点 间距 的 3/4 处 , 当 无 人 机 的 重量 发 生变 化 时 ,也 不 会 影响 对 无 人 机 
的 控制 性 能 .所 以 ,无 人 机 的 设计 重心 在 第 一 升力 平均 点 和 第 二 升力 平均 点 间距 的 3/4 处 ， 
有 利于 适应 无 人 机 的 不 同 重量 ,进而 达到 不 影响 控制 性 能 的 技术 效果 。 
[0063] “显然 ,在 本 发 明 提 供 的 实施 例 中 ,对 无 人 机 的 设计 重心 在 第 一 升力 平均 点 和 第 二 
升力 平均 点 间距 的 3/4 处 ,以 及 A 点 .B 点 和 C 点 位 于 同一 直线 上 的 位 置 关 系 所 进行 的 说 明 , 并 
不 是 对 该 位 置 起 限制 作用 ,本 领域 的 普通 技术 人 员 , 可 以 通过 对 该 连接 位 置 进行 修改 或 者 


---. 
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用 之 内 。 例 如 :无 人 机 的 设计 重心 在 


一 升力 平均 点 和 第 二 升力 平均 点 间距 的 4/5 处 ;C 点 位 于 B 点 和 C 点 的 连 线 之 外 。 
roo64] 对 于 第 三 机 里 30 部 分 而 言 :请 参见 图 1 一 6, 第 三 机 里 30 包 括 第 四 连接 部 31、 第 三 本 


体 32 和 尾部 33; 第 三 本 体 32 位 于 第 四 连接 部 31 和 尾部 33 之 间 , 且 第 四 连接 部 31、 第 三 本 体 32 


和 尾部 33 一 体 成 型 构成 第 三 机 里 30, 尾 部 33 截 面 直径 在 朝 第 三 本 体 32 方 向 上 依次 增 大 。 通 
过 将 尾部 33 和 第 三 本 体 32 固 定 连 接 , 第 三 本 体 32 和 第 四 连接 部 31 回 定 连 接 , 第 四 连接 部 31 
和 第 二 机 喘 20 第 三 连接 部 23 可 拆卸 连接 ,使 第 三 机 号 30 和 第 二 机 喘 20 连 为 一 体 。 


[0065] “具体 而 言 ,由 于 第 四 连接 部 31 和 第 二 机 吴 20 的 第 


三 连接 部 23 可 拆卸 连接 ,使 得 第 


三 机 身 30 与 第 二 机 吴 20 之 间 也 征 通 过 可 拆卸 式 连接 .通过 可 拆卸 连接 的 方式 使 得 第 三 机 身 
30 和 第 二 机 身 20 之 间 可 拆卸 ,便于 第 三 机 身 30 的 组 装 , 使 得 维修 简单 方便 , 极 大 地 降低 了 维 


修成 本 。 


[0066] 进一步 地 ,尾部 33 上 设置 有 一 角度 可 调 的 旋回 机 构 331; 可 以 将 第 三 机 里 30 划 分 
为 :第 一 尾 侧面 34、 第 二 尾 侧 面 35、 第 三 侧 尾 侧 面 36 和 第 四 尾 侧面 37 ,使 得 由 第 一 尾 侧面 34、 
第 二 尾 侧 面 35、 第 三 侧 尾 侧面 36 和 第 四 尾 侧 面 37 合 围 形成 第 三 机 身 30, 并 且 第 一 尾 侧面 34 


和 第 三 侧 对 称 地 分 布 在 第 二 尾 侧面 35 和 /或 第 四 尾 侧 面 37 的 两 侧 , 同 时 ,在 分 流 器 46 上 设置 


第 四 分 流 输出 口 465。 第 一 张 动 电 机 481 还 可 以 包括 :第 


一 驱动 轴 4811 和 驱动 固定 座 4812; 稻 


机 47 还 可 以 包括 :第 三 舵 机 473 ,该 第 三 能 机 473 包 括 第 三 能 机 输入 口 4733 、 第 三 旋翼 轴 4731 
和 第 三 固定 座 4732; 通过 将 第 三 舵 机 输入 口 4733 与 分 流 器 46 的 第 四 分 流 输出 口 465 连 接 ,从 


而 为 第 三 能 加 473 生 全 电 能 


[0067] 要 注意 的 是 ,对 于 角度 可 调 的 旋 辟 机 构 331 部 分 ,该 角度 可 调 的 旋翼 机 构 331 可 
以 包括 : ΠΥ ι.ΒΚΑΗΗβ99121π}ε}66 533128. ΡΕ}ΕΠΕ3911[4]πἑ18 ἘΎΕΊΒ .;ΕΊΠΠ35λπ/ 


或 第 四 尾 侧面 37 的 两 人 出 上 ,并 且 驱 动 固 定 座 4812 设 置 在 尾 旋 座 3311 和 /或 所 述 第 三 本 体 32 
上 ;联动 部 3312 包 括 : 第 一 衔接 剖 33121 和 第 二 衔接 端 33122, 第 一 稀 接 端 33121 与 第 一 驱动 


轴 4811 连 接 ; 第 二 衔接 端 33122 与 第 三 固定 座 4732 连 接 ; 第 


旋翼 轴 4731 与 尾 旋 愤 33123 的 


中 心 固定 连接 ,并 且 第 三 旋 避 轴 4731 与 尾 旋 咒 33123 的 转动 平面 相 垂 直 .。 通 过 第 一 衔接 端 


33121 将 第 一 驱动 轴 4811 的 驱动 力 传递 至 第 二 衔接 端 33 


122 ,并 使 第 三 旋翼 轴 4731 带 动 尾 旋 


避 33123 治 着 第 一 尾 侧 面 34、 第 二 尾 侧面 35、 第 三 侧 尾 侧面 36 或 第 四 尾 侧 面 37 方 向 移动 。 
[0068]  ” 另 一 方面 , 尾 旋 座 3311 还 可 以 包括 第 一 贸 接 座 、 第 一 中 空 部 、 第 一 开口 面 、 - 
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以 是 飞机 的 机 身 内 ) ,并 且 第 一 开口 ΙΤ ΠΤ 


第 二 开口 面 可 以 分 别 是 所 述 尾 旋 座 3311 的 两 个 对 应 面 ; 


所 述 第 一 驱动 电机 481 的 第 一 驱动 


定 座 可 以 和 所 述 第 一 安装 座 固 定 连 接 。 基 座 组 件 可 以 包括 第 二 贸 接 座 、 第 二 中 空 部 、 第 三 


开口 面 和 第 四 开口 面 ;第 三 开口 面 可 以 和 第 二 开口 面 活动 连接 , 即 第 三 开口 面 可 以 和 第 二 


开口 面相 贸 接 ,并 且 第 二 钱 接 座 可 以 和 第 四 开口 面 固定 连接 ,第 三 开口 面 和 第 四 开口 面 可 


以 分 别 是 第 二 基 座 组 件 的 两 个 对 应 面 ; 第 二 驱动 固定 座 可 以 固定 设置 在 所 述 尾 部 33 上 。 翻 


转 部 可 以 包括 壳 体 , 壳 体 可 以 包括 第 三 中 空 部 ` 第 一 侧面 和 第 二 侧面 ;所 述 第 一 侧面 可 以 包 


括 第 一 剖 、 第 二 端 和 定位 区 ,第 一 端 可 以 和 第 二 贸 接 座 相互 饮 接 ,并 且 所 述 第 二 贸 接 座 可 以 
位 于 第 一 端 和 所 述 第 四 开口 面 之 间 ; 第 三 舵 机 473 的 第 三 固定 座 可 以 设置 在 第 三 中 空 部 内 ， 
并 且 第 三 旋翼 轴 4731 也 可 以 位 于 所 述 第 二 侧面 外 ,并 且 第 三 能 机 473 的 第 三 旋 骂 轴 4731 也 


16 


CN 108216612 A 说 明 3Ἠ 12717 页 


可 以 和 尾 旋 辟 的 中 心 固 定 连接 ,并 且 第 三 旋翼 轴 4731 也 可 以 和 尾 旋翼 的 转动 平面 相互 阜 
直 。 
[0069] ”联动 部 3312 可 包括 第 一 衔接 端 33121 第 二 衔接 端 33122 和 第 三 衔接 端 。 第 一 衔接 
端 33121 也 可 以 和 所 述 第 二 端 相 贸 接 ; 第 二 衔接 νην... 
ει ΤΠΚ ΗΠΙΑΠΓΡΙΡΙΑΝ 35- ΡΕΡΕΡΕΛΗ ΡΕ: 3 Η 3 ΠΠΕνπ99122π|91|1 ΤΠ“. 35 
衔接 端 33121 和 所 述 第 三 衔接 端 之 间 。 传 动 部 可 以 包括 第 一 动 轮 和 第 二 动 轮 ,第 一 动 轮 还 可 
以 包括 第 一 齿轮 50 和 内 孔 , 内 孔 可 以 位 于 第 一 齿轮 50 的 中 心 , 并 且 内 和 孔 可 以 和 第 一 驱动 
4811 固 定 连 接 。 第 二 动 轮 可 以 包括 第 二 齿轮 51 和 支撑 体 ,支撑 体 可 以 包括 外 侧面 和 内 侧面 ， 
第 二 齿轮 51 可 以 和 所 述 内 侧面 固定 连接 ,并 且 外 侧面 也 可 以 和 第 二 中 空 部 固定 连接 ,并 且 
外 侧面 也 可 以 位 于 第 二 中 空 部 内 ,同时 ,第 三 耸 轮 51 可 以 和 第 一 齿轮 50 相 叶 合 ;外 侧面 和 内 
侧面 可 以 是 所 述 支 撑 体 的 两 个 对 应 面 。 
[0070] ”有 具体 而 言 ,将 尾 旋 座 3311 固 定 设置 在 第 三 机 身 30 外 的 第 二 尾 侧面 35 和 /或 第 四 尾 
侧面 37 的 两 侧 上 ,也 可 以 将 尾 旋 座 3311 固 定 设置 在 第 三 机 身 30 内 的 第 二 尾 侧面 35 和 /或 第 
四 尾 侧 面 37 的 两 侧 上 。 通 过 驱动 固定 座 4812 与 尾 旋 座 3311 的 固定 ,将 第 一 驱动 电机 481 固 定 
在 第 三 机 身 30 上 ;也 可 以 直接 将 第 一 驱动 电机 481 固 定 在 第 三 机 身 30 内 。 

[0071] ”作为 本 发 明 实施 例 的 一 种 实施 方式 ,第 一 驱动 电机 481 也 可 以 使 用 直线 舵 机 47, 联 
动 部 3312 也 可 以 使 用 翻转 连 杆 , 联 动 部 3312 的 第 一 衔接 端 33121 和 第 二 衔接 端 33122 可 以 分 
别 是 翻转 连 杆 的 两 端 。 
[0072] ”如 图 7 所 示 ,翻转 连 杆 旺 "7 字形 , 即 第 一 衔接 端 33121 与 第 二 端 构 成 固定 的 夹 角 ， 
该 夹 角 的 数值 可 以 是 90° 。 当 第 一 驱动 电机 481 推 动 第 一 衔接 端 33121 向 右 移动 时 ,将 带动 第 
二 衔接 端 33122 将 向 下 移动 ; 当 第 一 驱动 电机 481 拉 动 第 一 衔接 端 33121 向 左 移动 时 ,将 带动 
第 二 衔接 端 33122 将 向 上 移动 。 由 第 一 衔接 端 33121 的 向 无 或 向 右 移动 从 而 导致 第 二 衔接 端 
33122 的 向 上 或 向 下 移动 。 并 且 尾 旋 辟 33123 可 使 用 双 叶 片 旋 避 , 尾 旋 避 33123 与 第 三 能 机 
473 的 第 三 旋 辟 轴 4731 固 定 连 接 , 使 第 三 旋翼 轴 4731 带 动 尾 旋 避 33123 转 动 。 在 尾 旋 辟 33123 
转动 时 ,第 三 旋翼 轴 4731 与 该 转动 的 平面 相互 街 直 。 由 尾 旋 辟 33123 和 第 三 舵 机 473 可 以 组 
成 一 尾 旋翼 33123 翻 转 组 件 ,该 尾 旋 翼 33123 翻 转 组 件 具 体 可 以 是 包括 :圆锥 形 外 壳 .。 第 三 能 
机 473 可 以 固定 设置 在 圆锥 形 外 壳 内 ,通过 将 第 三 能 机 473 的 第 三 旋 避 轴 4731 伸 出 圆锥 形 外 
壳 之 外 ,从 而 使 尾 旋翼 33123 在 圆锥 形 外 壳 之 外 与 第 三 旋 愤 轴 4731 固 定 连 接 。 由 于 圆锥 形 外 
壳 可 以 设置 成 密封 的 ,进而 在 雨水 天 飞行 时 ,可 以 防止 雨水 对 无 人 机 内 部 的 电器 元 件 的 损 
害 。 也 可 以 在 圆锥 形 外 壳 靠 近 第 三 机 身 30 的 一 侧面 上 可 以 设置 连接 孔 ,通过 将 第 二 衔接 端 
33122 与 该 连接 孔 回 定 连接 ,从 而 使 第 二 衔接 端 33122 与 第 三 固定 座 4732 连 接 ,如 果 第 二 衔 
接 端 33122 移 动 ,也 将 会 带动 第 三 能 机 473 一 起 移动 。 

[0073] ”请 参见 图 7, 在 圆锥 形 外 过 靠近 第 三 机 身 30 的 一 侧面 上 可 以 设置 第 二 齿轮 51 ,该 第 
二 齿轮 51 可 以 是 齿轮 坏 , 使 第 二 齿轮 51 以 第 一 齿轮 50 为 中 心 进行 转动 ,可 以 在 第 三 机 身 30 
内 固定 设置 一 个 伺服 电机 ,用 来 带动 第 一 齿轮 50 转 动 ， ήν η. 
的 连接 ,第 一 齿轮 50 的 转动 将 带动 第 二 区 轮 51 跟 着 一 起 转动 ,或 者 通过 第 一 驱动 电机 481 带 
动 第 一 齿轮 50 转 动 ,由 于 第 一 齿轮 50 与 第 二 齿轮 51 转 动 的 连接 ,第 一 齿 θήν με 带动 
第 二 齿轮 51 跟 着 一 起 转动 ,再 者 ,因为 第 二 齿轮 51 由 第 一 齿轮 50 带 着 一 起 转动 ,将 会 通过 第 
二 齿轮 51 的 转动 使 圆锥 形 外 壳 或 者 第 三 舵 机 473 一 起 转动 ,从 而 使 尾 旋翼 33123 远 离 第 一 坚 


一 
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轴 53 或 靠近 第 一 竖 轴 53 移 动 。 

[0074] ”在 本 发 明 提 供 的 实施 例 中 ,由 于 尾 旋 辟 33123 疝 上 或 向 下 移动 ,将 使 尾 旋 愤 33123 
相对 于 第 一 竖 轴 53 移 动 , 即 尾 旋翼 33123 相 对 于 第 一 竖 轴 53 移 动 所 构成 的 夹 角 范 围 可 以 是 
0 一 90° 。 由 于 尾 旋 避 33123 向 无 或 向 右 移动 ,将 使 尾 旋 辟 33123 相 对 于 第 一 竖 轴 53 移 动 , 即 
尾 旋翼 33123 相 对 于 第 一 竖 轴 53 向 左 移动 所 构成 的 夹 角 范围 可 以 是 0 一 60° ; 尾 旋 惨 33123 
相对 于 第 一 竖 轴 53 向 右 移 动 所 构成 的 夹 角 范围 可 以 是 0 一 60”。 


[0075] ”为 了 更 清 


楚 的 对 本 发 明 提 


的 实施 例 进 


ΖΝ 


或 回 下 移动 Εἑ}Ε133129|5|} 


或 回 右 移动 进行 以 下 详细 说 


[0076] 首先 需要 注意 
向 移动 , 即 沿 着 垂直 机 翼 2231 


的 是 : 尾 旋 丑 33123 癌 上 移动 可 以 是 


行 详 细 阑 述 , 现 分 别 对 尾 旋翼 33123 向 上 
η. 


的 方 问 移动 ,] 


尾 旋 翼 33123 沿 着 
比 时 远离 第 一 横 ; 


第 三 尾 侧面 方 
154; 尾 旋 履 33123 辐 下 移动 可 


η 


以 是 尾 旋翼 33123 治 着 第 四 尾 


侧面 37 方 向 移动 , 即 背 


第 一 横生 


154; 尾 旋 履 33123 疝 世 
5, 即 治 着 第 一 后 置 机 翼 2211 方 向 移动 ,此 时 


离 垂直 机 翼 2231 的 方向 移动 ,此 时 


ντ 
πα 


3 


斤 


ΜΉΝ ΕΝ 


移动 可 以 是 尾 旋 辟 33123 沿 着 第 一 尾 侧 面 34 方 向 移动 ,如 图 


10 [ΔΙ 10 


第 二 尾 侧面 
153 。 对 于 尾 旋 


尾 旋 翼 33123 沿 着 


πα ο 


35 方 向 移动 ,如 图 


59: 尾 旋 器 33123 辐 右 移动 可 以 是 
5, 即 沿 着 第 二 后 置 机 串 2221 方 向 移动 ,此 时 


33123 癌 上 或 向 下 移动 分 别 进行 详细 说 明 : 


避 33123 辐 上 或 向 下 移动 ,以 下 通过 两 个 实施 方式 对 尾 旋 辟 


ΤΙ 


[0077] 第 一 种 实施 方式 。 若 第 一 衔接 端 33121 的 向 右 移动 
下 移动 。 由 于 第 二 衔接 端 33122 与 第 三 固定 座 4732 连 接 , 尾 旋翼 33123 与 与 第 三 舵 机 473 的 第 
三 旋翼 轴 4731 固 定 


动 ,从 而 实现 了 无 人 机 在 飞行 ,起 降 中 , 尾 旋 丑 33123 可 以 逐渐 问 下 移动 ,达到 了 改 : 
关 尾 旋 愤 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 ,使 推力 方向 逐渐 癌 上 移动 。 


33123 运 动 方 癌 ,进而 控 
[0078] 


为 无 人 机 提供 天 
[0079] ”第 二 利 


上 移动 ,由 于 第 


实施 方式 .车 


当 尾 旋翼 33123 逐 潮 向 下 移动 ,日 移动 到 尾 旋 田 33123 相 对 于 第 一 坚 划 
角 是 90 时 。 尾 旋 嗓 33123 对 无 人 机 的 推力 方 同 将 向 上 (如 图 
F 力 ,从 而 使 无 人 机 的 升力 


ἥΧ. 


座 连接 。 第 二 衔接 端 33122 的 向 下 移动 会 带动 尾 旋 愤 33123 一 起 向 下 移 


153 移 动 的 夹 
τ) ;此 时 尾 旋 到 33123 的 转动 将 


第 一 衔接 端 33121 的 向 左 移动 


二 衔接 端 33122 与 第 三 固定 座 4732 连 接 , 尾 旋 泗 33123 与 第 三 骨 机 473 的 


Αν - 


,将 导致 第 二 衔接 端 33122 的 加 


ἜΒ--. 


᾿ξ Ἐκ 


从 而 实现 了 无 人 机 在 飞行 `. 起 降 中 , 尾 旋 层 33123 可 以 逐渐 向上 移动 ,达到 了 改 ? 
关 尾 旋 愤 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 ,使 推力 的 方向 逐渐 向 下 移动 。 


33123 运 动 方 癌 ,进而 控 
[0080] 


夹 角 是 0 时 。 尾 旋 避 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 将 与 迎风 部 11 方 向 一 致 ,并 且 该 ; 
7) ,此 时 尾 旋 愤 33123 的 转动 将 为 无 人 机 提供 前 进 的 推力 ,从 而 使 无 


第 一 模 轴 54 平 行 (如 图 
人 机 的 推力 增 大 。 


当 尾 旋 轰 33123 逐 渐 问 上 移动 ,并 且 移 动 到 尾 旋 趴 33123 相 对 于 第 一 坚 


14731 固 定 座 连接 。 第 二 衔接 剖 33122 的 回 上 移动 会 带动 尾 旋 田 33123 一 起 同上 移动 ， 


153 移 动 的 


[0081] “对 于 尾 旋翼 33123 癌 
向 右 移动 分 别 进行 详细 说 明 : 
第 二 齿轮 51 顺 时 针 转 动 , 昌 


推力 方向 与 


请 参见 区 


ΒΛ 


11Η «ΛΛΙΙΞΕΗ Γ21λΛ ΛΙ “ΠΕΙ, Εἐ}Ε 0833128 π| 6} 8ἑἠϑΠ|5|}Π195},16 3} Γ τή 
关 尾 旋 玫 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 ,使 推力 的 方向 逐渐 问 右 
7 ,在 尾 旋 咒 33123 逐 渐 问 右 移动 ,并 且 移 动 到 尾 旋 咒 33123 相 对 于 第 一 竖 允 


旋 愤 33123 运 动 方向 ,进而 控 
移动 .请 参见 图 


:或 向 右 移动 ,以 下 通过 两 个 实施 方式 对 尾 旋翼 33123 向 左 或 
7, 第 一 种 实施 方式 。 
于 第 二 齿轮 51 与 第 三 艇 机 473 国 定 连 接 ,将 带动 尾 旋 丑 33123 向 


0 


各 第 一 齿轮 50 的 转动 带动 


尾 
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53 移 动 的 夹 角 是 60 时 。 尾 旋 轻 33123 对 巨人 机 的 推力 方 回 将 问 左 ,此 时 尾 旋 始 33123 的 转动 


将 为 无 人 机 提供 向 左 的 推力 , 改 ? 


机 飞行 .起 降 中 , 尾 旋翼 33123 可 以 逐渐 向 左 移动 ,达到 了 改 : 
控制 尾 旋 姻 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 ,使 


无 人 机 的 推力 方向 ,从 而 改 2 
5、 图 7, 第 二 种 实施 方式 。 阁 第 一 齿轮 50 的 转动 带动 第 二 齿轮 51 道 时针 转动 ,由 
于 第 二 雁 轮 51 与 第 三 骨 机 473 固 定 连接 ,将 带动 尾 旋回 33123 同 及 


无 人 机 整体 的 受 力 情况 。 请 


9912919901 ΙΙ 
55331231 3-1 
向 无 人 机 的 前 


EC 移动, 并且 移动 到 尾 旋 吕 33123 相 对 
154 相 互 牌 直 。 尾 旋翼 33123 对 无 人 机 的 ] 
进 方向 ,此 时 尾 旋 避 33123 的 转动 将 为 无 人 机 提供 前 进 的 推力 , 改 : 


的 推力 方向 ,从 而 使 无 人 机 的 推力 增 大 。 


[0082] 请 


田 33123 的 转动 将 为 无 人 机 向 右 的 推力 , 改 3 


力 情 况 。 
[0083] 


40 可 以 固定 在 第 一 机 身 10、 第 二 机 身 20 或 者 第 三 机 身 30 的 外 部 ;为 了 防止 飞行 中 雨水 对 


继续 参见 图 7, 如果 尾 旋翼 33123 继 续 逐 渐 向 万 
ΧΕ 1 


于 第 一 坚 有 


推力 方向 ; 


移动 。 从 而 实现 了 在 无 人 
尾 旋 辟 33123 运 动 方向 ,进而 
推力 的 方向 逐渐 问 右 移动 。 请 参见 图 7 ,在 尾 旋 履 
153 移 动 的 夹 角 是 0 时 , 尾 旋 


等 向着 


迎风 部 11, 即 
了 无 人 机 


无 人 机 的 推力 方 癌 ,从 而 改 : 


移动 ,并 且 移 动 到 尾 旋 辟 33123 相 
153 移 动 的 夹 角 是 60 时。 尾 旋 咒 33123 对 无 人 机 的 推力 方向 将 向 右 , 此 时 尾 旋 


无 人 机 整体 的 受 


对 于 动力 源 40 部 分 而 言 : 在 本 发 明 提 供 的 实施 例 中 ,动力 源 40 可 以 包括 :发 动机 


41、 发 电机 42、 电 压 轻 换 器 43、 稳 压 器 44、 莱 电池 45、 分 流 咒 46、 衣 机 47 和 驱动 电机 48。 动 力 源 


动 


力 源 40 的 损害 ,动力 源 40 也 可 以 密封 设置 或 者 直接 固定 在 第 一 机 刁 10、 第 二 机 身 20 或 者 第 


三 机 身 30 的 内 部 。 动 力 
在 本 发 明 提供 的 实施 例 中 ,为 了 i 


[0084] 


源 40 的 作用 主要 是 为 无 人 机 的 飞行 ,起 降 提 供 动力 。 
曾 大 无 人 机 在 起 降 阶 段 的 推力 或 者 增 大 无 人 机 在 


及 行 阶 段 的 推力 ,缩短 无 人 机 垂直 起 降 的 起 飞 时 间 ,并 且 提 高 无 人 机 在 飞行 过 程 中 的 飞行 


4 个 。 
[0085] ”请 参见 图 
身 10 的 左右 两 侧 。 有 


速率 .无 人 机 中 动力 源 40 的 数量 可 以 是 正 整数 个 , 即 动力 源 40 的 数量 可 以 是 :1 个 、2 个 .3 个 、 


2 , 当 动 力 源 40 的 数量 是 2 个 时 ,两 个 动力 源 40 可 以 对 称 的 分 布 在 第 一 机 


昌 于 无 人 机 在 起 降 、 飞 行 过 程 中 ,无 人 机 的 机 吴 需 要 承受 多 方 问 的 压力 ， 


例如 :无 人 机 自身 的 重力 ` 风 癌 阻 力 ` 气 流 压 力 等 .并 且 无 人 机 的 机 吴 所 承受 的 压力 是 有 限 。 


机 身 10 左 侧 或 者 
一 机 身 10 左 侧 或 
第 一 机 身 10 左 从 


上 Ας 


若 将 两 个 动力 源 40 都 固定 在 第 一 机 号 10 的 左 侧 或 者 是 第 


κε 5 


上 Ας 


者 是 第 
I 或 者 是 第 


机 里 10 的 右 侧 上 , 极 易 增加 第 一 
机 里 10 右 侧 所 承载 的 压力 ,从 而 影响 整 机 飞行 的 平稳 性 ,而 且 ,大 第 
机 号 10 右 侧 所 承载 的 压力 超过 自身 所 承受 压力 的 极限 ,就 会 发 生 


机 号 10 右 侧 出 现 断 裂 的 情况 .所 以 ,在 本 发 明 提供 的 实施 例 中 ， 


将 两 个 动力 源 40 对 称 的 分 布 在 第 一 机 身 10 的 左右 两 侧 ,可 以 提高 无 人 机 上 自身 飞行 的 平稳 
机 身 10 右 侧 所 承载 的 压力 超过 自身 所 
机 号 10 右 侧 出 现 断 裂 的 情况 。 


性 ,并 且 也 可 以 预防 由 于 第 一 机 身 10 左 侧 或 者 是 第 
承受 压力 的 极限 ,而 发 生 第 一 机 喘 10 左 侧 或 者 
当然 ,本 领域 技术 人 员 显 然 可 以 理 
喘 10、 第 二 机 号 20 和 第 三 机 号 30 的 左右 两 侧 
机 号 10 的 左右 两 侧 仅 是 本 发 明 实 施 例 提供 
操作 过 程 中 ,根据 实际 需求 ,可 以 增加 或 者 减少 动力 源 40 的 数 引 


[0086] 


Ε αν 


κε ΞΕ 


的 一 种 实施 方式 ,并 


解 ,两 个 动力 源 40 也 可 以 对 称 的 分 布 在 第 一 机 
1 ,而 对 于 两 个 动力 源 40 可 以 对 称 的 分 布 在 第 一 


FE 是 对 本 发 明 的 局 限 。 实 际 


,或 者 改 7 


动力 源 40 位 于 第 


一 机 身 10、 第 二 机 身 20 或 第 三 机 身 30 的 具体 位 置 ,这 些 也 均 适用 于 本 发 明 。 
9, 进 一 步 地 ,发 动机 41 可 是 二 冲程 发 动机 41, 发 电机 42 与 发 动机 41 连 接 ; 


[0087] 请 


参见 图 
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电压 转换 器 43 可 是 AC/DC 转 换 器 ,电压 转换 器 43 与 发 电机 42 连 接 ; 稳 压 器 44 包 括 第 一 稳 压 输 
入 口 441、 第 二 稳 压 输入 口 442 和 第 一 稳 压 和 输出 口 443 ,第 一 稳 压 输入 口 441 与 电压 转换 器 43 
连接 ,并 且 使 电压 转换 器 43 位 于 第 一 稳 压 输入 口 441 和 发 电机 42 之 间 ; 车 电池 45 与 第 二 稳 压 
输入 口 442 连 接 ;分 流 器 46 还 包括 第 一 分 流 输入 口 461、 第 一 分 流 输 出 口 462、 第 二 分 流 输出 
口 463、 第 三 分 流 输出 口 464 和 第 七 分 流 输出 口 468, 第 一 分 流 输入 口 461 与 第 一 稳 压 输出 口 
443 连 接 ; 和 能 机 47 至 少 包 括 第 一 舵 机 471、 第 二 和 能 机 472 和 第 三 舵 机 473 ,第 一 盘 机 471 至 少 包 
括 第 一 能 机 和 输入 口 4711 和 第 一 旋翼 轴 4712 ,第 一 舵 机 输入 口 4711 与 第 一 分 流 输出 口 462 连 
接 ,来 为 第 一 般 机 471 提 供 能 量 , 且 第 一 盘 机 471 的 第 一 旋翼 轴 4712 与 第 一 旋翼 1211 连 接 , 通 
过 第 一 旋翼 轴 4712 的 转动 带动 ,来 第 一 旋翼 1211 的 转动 ;第 二 艇 机 472 包 括 第 二 舵 机 输入 口 
4721 和 第 二 旋翼 轴 4722; 第 二 舵 机 输入 口 4721 与 第 二 分 流 输出 口 463 连 接 , 从 而 为 第 二 舵 机 
472 提 供 能 量 , 且 第 二 舵 机 472 的 第 二 旋翼 轴 4722 与 第 二 旋翼 1221 连 接 , 通过 第 二 旋涡 轴 
4722 的 转动 ,来 带动 第 二 旋 辟 1221 的 转动 ;第 三 能 机 473 还 包括 第 三 舵 机 输入 口 4733 ,第 三 
能 机 输入 口 4733 与 第 七 分 流 输出 口 468 连 接 , 从 而 为 第 三 能 机 473 提 供 能 量 。 驱 动 电机 48 至 
少 包括 第 一 驱动 电机 481 ,第 一 驱动 电机 481 与 第 三 分 流 输出 口 464 连 接 , 角度 可 调 的 旋 辟 机 
构 331 与 第 一 驱动 电机 481 连 接 , 旦 使 第 一 驱动 电机 481 位 于 第 三 分 流 输 出 口 464 和 和 角度 可 调 
的 旋 惨 机构 331 之 间 。 

[0088] ”具体 而 言 ,发 动机 41 是 将 其 它 形 式 的 能 转化 为 机 械 能 ;发 电机 42 是 将 发 动机 41 产 
生 的 机 械 能 转化 为 电能 ; 稳 压 器 44 是 保持 由 发 电机 42 所 产生 的 电能 经 过 稳 压 器 44 后 输出 稳 
定 的 电压 ,并 且 车 电池 45 也 与 稳 压 器 44 连 接 。 对 于 苹 电 池 45 与 稳 压 器 44 连 接 的 作用 是 : 普 电 
池 45 可 以 为 稳 压 器 44 提 供电 能 , 稳 压 器 44 使 由 蓄电池 45 产 生 的 电能 经 过 稳 压 器 44 后 输出 稳 
定 的 电压 :并且 若 发 动机 41 或 者 发 电机 42 出 现 故 障 ,无 法 为 无 人 机 提供 电能 ,此 时 可 以 自动 
切换 为 蔷 电 池 45 供 电 , 由 蓄电池 45 为 无 人 机 提供 电能 ; 若 发 动机 41 或 者 发 电机 42 能 正 铺 
作 ,可 以 为 无 人 机 提供 电能 , 则 蓄电池 45 停 止 为 无 人 机 提供 电能 ; 当然 , 若 鞋 电池 45 出 现 电 
力 不 足 ,无 法 为 无 人 机 提供 电能 ,通过 发 动机 41 或 者 发 电机 42 的 正常 工作 ,可 以 由 发 动机 41 
或 者 发 电机 42 为 蓄电池 45 提 供电 能 ,从 而 补充 蔷 电 池 45 的 电能 。 

[0089] ”车 只 设置 发 动机 41 和 发 电机 42 为 稳 压 器 44 提 供电 能 , 当 发 动机 41 或 发 电机 42 出 现 
故障 ,无 法 为 无 人 机 提供 电能 时 ,处 于 起 降 或 飞行 中 的 无 人 机 将 面临 着 没有 动力 来 源 ,而 发 
牛 坠 落 损 坏 无 人 机 的 危险 ;或 者 只 设置 蓄电池 45 为 稳 压 器 44 提 供电 能 , 当 苹 电池 45 出 现 电 
能 不 足 等 故障 ,无 法 为 无 人 机 提供 电能 时 ,处 于 起 降 或 飞行 中 的 无 人 机 将 面临 着 没有 动力 
来 源 , 而 发 生 坠 落 损 坏 无 人 机 的 危险 。 所 以 由 发 动机 41 和 发 电机 42 为 稳 压 器 44 提 供电 能 ,以 
及 蕾 电池 45 为 稳 压 器 44 提 供电 能 ,并 且 这 蕾 电池 45 可 以 和 发 电机 42 相 互 切换 着 为 稳 压 器 44 
提供 电能 ,能 够 克服 无 人 机 在 飞行 中 由 于 发 电机 42 出 现 故 障 或 者 蓄电池 45 出 现 故 障 ,无 法 
为 无 人 机 提供 电能 ,使 无 人 机 将 面临 着 没有 动力 来 源 , 而 发 生 除 落 损 坏 无 人 机 的 技术 缺陷 ， 
达到 提高 无 人 机 的 安全 性 ,飞行 中 动力 的 稳定 性 的 技术 效果 .同时 ,电压 转换 器 43 所 输出 的 
稳定 电压 将 进入 分 流 器 46 ,分 流 器 46 的 各 个 分 流 输出 口 是 将 电能 分 配 到 各 个 能 机 47 或 者 驱 
动 电机 48 ,例如 :第 一 分 流 输出 口 462 与 第 一 般 机 471 输 入 口 连 接 , 从 而 为 第 一 般 机 471 提 供 
能 量 ; 第 二 分 流 输出 口 463 与 第 二 舵 机 输入 口 4721 连 接 ,从 而 为 第 二 舵 机 472 提 供 能 量 ; 第 三 
分 流 输出 口 464 与 第 一 驱动 电机 481 连 接 , 从 而 为 第 一 驱动 电机 481 提 供 能 量 。 
[0090] ”在 本 发 明 提供 的 实施 例 中 ,发 动机 41 可 以 是 三 冲程 航空 活塞 发 动机 41, 即 活 蹇 从 
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上 到 下 、 从 下 到 上 两 个 行程 的 发 动机 41, 由 于 二 冲程 发 动机 41 具 有 结构 简单 ,重量 较 轻 , 运 
动 部 件 少 维护 方便 , 升 功率 密度 大 的 优点 ,从 而 适合 无 人 机 的 低空 高 速 (本 实施 例 无 人 机 
最 高 时 速 可 以 是 60m/s) 的 飞行 ,电压 转换 器 43 可 以 是 AC/DC 转 换 器 ,AC/DC 转 换 器 即 是 将 交 
流 电 变 为 直流 电 的 设备 ,AC/DC 转 换 器 具有 较 好 稳定 性 的 交 直 流转 换 , 能 为 无 人 机 提供 稳定 
的 直流 电 , 从 提高 无 人 机 动力 的 稳定 性 ,当然 ,本 领域 技术 人 员 显 然 可 理解 ,发 动机 41 也 可 
以 使 用 四 冲程 航空 活塞 发 动机 41 ,在 实际 操作 过 程 中 ,分 流 器 46 的 分 流 输出 口 也 可 以 根据 
实际 需求 设置 ,例如 :如 果 无 人 机 上 设置 有 摄像 机 、 飞 行 自动 控制 系统 ,分 流 器 46 也 可 以 为 
摄像 机 、 飞 行 自 动 控 制 系统 分 配 电能 ,该 分 配 电能 的 方式 (包括 以 上 为 稻 机 47、 驱 动 电机 48 
分 配 电能 的 方式 ) 可 以 是 通过 导线 连接 或 者 使 用 无 线 电力 传输 ,这 些 也 均 适 用 于 本 发 明 。 
[0091] ”请 参见 图 8 ,图 8 是 本 发 明 实 施 例 提 供 的 发 电机 42 和 发 动机 41 连 接 关 系 示意 图 。 所 
述 发 电机 42 可 以 包括 转子 61 和 供电 端口 ,所 述 发 电机 42 的 转子 61 可 以 直接 和 所 述 发 动机 41 
的 输出 轴 60 固 定 连 接 , 发 电机 42 的 电机 壳 体 62 可 以 直接 和 发 动机 41 壳 体 的 端面 固定 连接 。 
并 且 所 述 电 压 转换 器 可 以 和 所 述 发 电机 42 的 供电 端口 (供电 端口 即 是 发 电机 42 的 电能 输出 
端 ) 连接 ;其 中 ,所 述 转 子 61 可 以 位 于 所 述 供电 端口 和 所 述 和 输出 轴 60 之 间 。 发 动机 41 转 动 时 ， 
发 动机 41 所 产生 的 机 械 能 ,可 以 通过 发 动机 41 的 输出 轴 60 直 接 传递 给 发 电机 42 的 转子 61， 
继而 带动 发 电机 42 的 转子 61 一 起 转动 ,通过 发 电机 42 将 发 动机 41 产 生 的 机 械 能 转化 为 电 
能 ,该 转化 的 电能 从 发 电机 42 的 供电 端口 向 外 输出 。 发 电机 42 的 供电 端口 向 外 输出 的 电能 
可 以 输送 至 动力 单元 ,该 动力 分 配 单元 具备 将 电能 分 配给 不 同 用 电器 的 功能 ,该 动力 分 配 
单元 可 以 将 发 电机 42 的 供电 端口 向 外 输出 的 电能 分 为 两 部 分 (简称 El 和 E2) ,E1 部 分 的 电能 
可 以 输送 至 电池 (可 以 是 蓄电池 ) ,该 电池 可 以 为 飞机 提供 进行 垂直 起 降 时 所 需 的 电能 ;E2 
部 分 的 电能 可 以 分 别 输送 给 飞机 的 飞 控 系 统 、. 紫 机 、 电 机 、 负 载 等 使 用 。 
[0092] ”由 于 发 动机 41 产 生 的 机 械 能 可 以 通过 输出 轴 60 直 接 传 递 给 发 电机 42 的 转子 61 ,并 
且 可 以 通过 发 电机 42 将 发 动机 41 产 生 的 机 械 能 转化 为 电能 ,继而 将 电能 通过 导线 输送 给 飞 
机 中 的 用 电器 。 从 而 由 发 电机 42 将 发 动机 41 产 生 的 能 量 转换 成 通过 导线 进行 输送 ,以 避免 
了 在 输送 发 动机 41 所 产生 能 量 过 程 中 的 损耗 。 需 要 特别 说 明 的 是 :如 上 述 第 一 机 身 10、 第 二 
机 号 20 和 第 三 机 身 30, 本 发 明 提 供 的 实施 例 所 提供 无 人 机 的 整体 机 号 是 由 :第 一 机 身 10、 第 
二 机 身 20 和 第 三 机 身 30 而 组 成 。 该 机 身 还 可 以 包括 以 下 无 人 机 的 电路 控制 系统 ,通过 无 人 
机 的 电路 控制 系统 对 该 无 人 机 进行 整体 的 控制 。 

[0093] ”请 参见 图 9, 更 进一步 地 ,在 本 发 明 提供 的 实施 例 中 ,无 人 机 的 电路 控制 系统 可 以 
至 少 包 括 : 地 面 遥 控 器 56、 飞 行 控制 系统 55、 发 动机 41、 发 电机 42、 电 压 转 换 器 43、 稳 压 器 44、 
蓄电池 45、 分 流 器 46、 第 一 舵 机 471、 第 二 舵 机 472、 第 三 能 机 473、 第 一 驱动 电机 481、 第 二 驱 
动 电机 482、 第 三 驱动 电机 483、 第 四 驱动 电机 484。 其 中 ,对 于 发 动机 41、 发 电机 42、 电 压 转 换 
器 43 、 稳 压 器 44、 车 电池 45、 分 流 器 46、 第 一 艇 机 471、 第 二 和 能 机 472、 第 三 能 机 473 、 第 一 驱动 
电机 481、 第 二 驱动 电机 482、 第 三 驱动 电机 483 和 第 四 驱动 电机 484, 如 以 上 实施 例 。 飞 行 控 
制 系统 55 与 地 面 的 地 面 遥 控 器 56 进 行 信 叶 传递 ,进而 通过 由 地 面 遥 控 器 56 向 飞行 控制 系统 
55 发 送 控制 指令 ,并 通过 飞行 控制 系统 55 控 制 无 人 机 的 第 一 般 机 471 、 第 二 舵 机 472 、 第 三 通 
机 473、 第 一 驱动 电机 481、 第 二 驱动 电机 482、 第 三 驱动 电机 483 和 第 四 驱动 电机 484 的 工作 
状态 ,进而 实现 对 无 人 机 起 降 、 飞 行 的 状态 进行 控制 。 

[0094] ”值得 一 提 的 是 ,改行 控 制 系统 55 主 要 是 通过 控制 第 一 舵 机 471 中 第 一 旋 愤 1211 的 
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转动 速度 、 第 二 ~ 舱 机 472 中 第 二 旋翼 1221 的 转动 速度 、 第 三 舵 机 473 中 第 三 旋翼 的 转动 速度 
和 控制 第 一 驱动 电机 481 拉 动 联动 部 3312, 进 而 控 入 
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串 尾 旋回 33123 相 对 于 第 一 坚 轴 53 上 下 移 


动 所 构成 夹 角 的 角度 变化 ,以 控制 第 一 驱动 电机 481 带 动 第 二 齿轮 51 转 动 ,进而 控制 尾 旋 避 
33123 相 对 于 第 一 坚 轴 53 左 右 移动 所 构成 夹 角 的 角度 变化 ,达到 通过 飞行 控 人 


制 对 无 人 机 起 降 、 飞 行 的 运动 状态 ,并 且 控 制 无 人 机 起 降 、 飞 行 的 移动 速度 。 


串 系 统 55 来 控 


[0095] ”有益 效 果 : 本 发 明 提 供 无 人 机 ,在 第 一 机 号 10 的 第 一 本 体 12 两 侧 分 别 设置 第 一 前 
置 机 器 121 和 第 二 前 置 机 辟 122, 第 一 前 置 机 骂 121 和 第 二 前 置 机 避 122 上 分 别 设 置 第 一 旋翼 
1211138 ΜΕ 1ΟΟΙ ,通过 动力 源 40 的 第 一 艇 机 471 给 第 一 旋 丑 1211 提 供 动 力 ,动力 源 40 的 


第 二 能 机 472 给 第 二 旋 副 1221 提 供 动力 ;在 第 二 机 身 20 的 第 二 本 体 22 上 沿 着 第 一 侧面 221、 
第 二 侧面 222 和 第 三 侧面 223 依 次 设置 :第 一 后 置 机 愤 2211、 第 二 后 置 机 避 2221 和 垂直 机 豆 
2231 ;在 第 三 机 身 30 的 尾部 33 上 设置 一 角度 可 调 的 旋 器 机 构 331 ,通过 动力 源 40 的 第 一 驱动 


电机 481 给 角度 可 调 的 旋翼 机 构 331 提 供 动 动力 ;并 且 第 二 机 身 20 的 第 二 连接 部 21 与 第 一 机 


吴 10 的 第 一 连接 部 13 可 拆 外 连接 ,第 三 机 号 30 的 第 四 连接 部 31 与 第 二 机 身 20 的 第 三 连接 部 
23 可 拆卸 连接 ,由 第 一 机 身 10、 第 二 机 身 20 和 第 三 机 身 30 构 成 无 人 机 的 整体 机 身 , 使 得 出 现 
机 身 局 部 损伤 无 法 修复 时 ,可 以 局 部 更 换 部 件 。 第 一 旋翼 1211、 第 二 旋 愤 1221 和 角度 可 调 的 


旋翼 机 构 331 使 无 人 机 可 以 垂直 起 降 ,从 而 使 无 人 机 的 起 降 不 受 场 地 大 小 限 
推力 ,从 而 使 无 人 机 的 飞行 速度 快 。 达 到 了 无 人 机 的 


旋翼 机 构 331 还 能 为 无 人 机 的 飞行 提供 


起 降 和 飞行 操作 简便 ,具有 飞行 速度 快 ， 


续航 时 间 长 的 技术 效果 。 


Ἡ|; 角度 可 调 的 


[09096] ”最 后 所 应 说 明 的 是 ,以 上 县 体 实 施 方式 仅 用 以 说 明 本 发 明 的 技术 方案 而 非 限制 ， 


尽管 参照 实例 对 本 发 明 进 行 了 详细 说 明 ,本 领域 的 普通 技术 人 员 应 当下 
的 技术 方案 进行 修改 或 者 等 同 蔡 换 , 而 不 脱离 本 发 明 技术 方案 的 精神 和 范 


在 本 发 明 的 权利 要 求 范围 当中 。 
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解 , 可 以 对 本 发 明 
围 , 其 均 应 涵盖 
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